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PRESENTACION

La oferta auténoma de Legrand permite responder a un gran
numero de aplicaciones. Permite controlar todas las cargas
disponibles en el mercado (carga ON/OFF, carga con variacion,
motor: tipo ventilacion mecanica controlada (VMC), persiana, etc.,
cumpliendo las normas impuestas por la ley (RT2012, edificio
ERP, ahorro de energia...]). La gama ofrece opciones para la
instalacion en todo tipo de locales (con un indice IP de IP20 a IPé6,
segun las referencias) y para todo tipo de ubicaciones (falso techo,
techo, saliente de pared, empotrado en la pared, en sustitucion de
un interruptor existente).

0
iy

El uso de una herramienta de configuracion IR permite una
configuracion facil sin necesidad de ningun tipo de intervencion
fisica en el producto (no es necesario utilizar ni escabel, ni
destornillador).

Lllegrand

DUCCION

La oferta de gestion de la iluminacidn incluye:

m Los sensores
Controlan las cargas en ON/OFF y se pueden anular mediante
los botones pulsadores (BP] y por control remoto.
Algunos estan provistos de una salida de “presencia” para
gestionar una ventilacién mecanica controlada (VMC).

m Los controladores de falso techo asociados a uno (o varios)
sensores BUS/SCS
Controlan las cargas con variacion (DALI/DSI, 1-10V, Halégeno
BT/TBT, LED...). También se pueden anular mediante botones
pulsadores o control remoto. Algunos estan provistos de una
salida de “presencia” para gestionar una ventilacién mecénica
controlada, de una salida para el control de la persiana o de
una pantalla de proyector.

-

legrend

nc—;//
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PRINCIPIO ,
JE INSTALACION

SENSOR AUTONOMO

m 1 o varios sensores/1 circuito

m Carga ON/OFF

m Posibilidad de afadir un interruptor de anulacion

m Posibilidad de anadir un control remoto

m Posibilidad de anadir la gestion de una ventilacion mecanica
controlada (consulte la ficha técnica)

* Tipos de colocacion:

Falso techo

Saliente de pared Empotrado en la pared
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CONTROLADOR ANALOGICO

Cajas de potencia en falso techo, deberan asociarse a un mando  * Conexién rapida
(sensor y/o botdn pulsador) Tipo de bornes:
- RJ 45 para los sensores
- Bornero con tornillos para los botones pulsadores

. * Instalacion en falso techo
Los controladores se fijan en las canaletas para cables.

m 1 0 varios sensores/2 circuitos

m Carga ON/OFF, 1-10V, DALI

m Posibilidad de anadir un interruptor de anulacion

m Posibilidad de anadir un control remoto

m Posibilidad de gestionar una ventilacion mecanica controlada

m Posibilidad de una gestion de doble zona (lado pasillo/lado
ventana)
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PRINCIPIO DE INSTALACION

CONTROLADOR BUS SCS

Cajas de potencia en falso techo, los mandos y los sensores se  m 1 0 varios sensores/varios circuitos

conectan a través de un sistema BUS. = Carga ON/OFF, 1-10V, DALI

m Posibilidad de anadir interruptores de anulacion

m Posibilidad de afadir controles remotos (ambientes)

m Posibilidad de gestionar una ventilacion mecanica controlada

m Posibilidad de gestionar las persianas o la pantalla de proyeccion

m Posibilidad de una gestiéon de doble zona (lado pasillo/lado
ventana)

* Normas de instalacion

230V 230V
" |

BUS DALI L Maxi totale : 300 m

230V 230v
f
i

== [

230v 230V
\
i I -
| ,! % « -

230"

230V 2307 L Maxi: 150 m
Y | L Maxi: 150 m

L Maxi: 150 m

L Maxi: 150 m
BUS SCS ||

El cableado de un sistema BUS SCS requiere seguir unas normas de instalacion precisas para lograr un buen funcionamiento, y el
instalador debera respetarlas.

El cableado del BUS SCS consiste en unir todos los aparatos respetando las normas:

m La longitud maxima de un BUS SCS es de 300 m (total de los 4 BUS)

m La longitud maxima del BUS SCS entre el controlador y un producto BUS no debe exceder los 150 m (longitud méaxima de un BUS)

m El cable BUS SCS no esta polarizado.

m El extremo del cable BUS no debe quedar en el vacio

m Los productos se pueden unir en linea (cableado suplementario) o en estrella (pulpo)

m Los bucles estan prohibidos

m El consumo total del conjunto de los productos de mandos manuales y sensores no debe exceder los 200 mA por controlador de falso
techo.

6|
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Lllegrand

CONTROLADOR BUS SCS (CONTINUACION)
e Conexion rapida e Consumo de los productos en el BUS
Tipo de bornes: RJ 45 Control manual = 10 mA, sensor = 20 mA

Para utilizar un cable conector RJ45 con un control manual:
m Corte el conector RJ45 del lado del mando

m Conecte el par 7/8 (hilo de color marrén y marrén/blanco) al
conector verde del mando

« Instalacion en falso techo
Los controladores se fijan en las canaletas para cables.

¢ El cable SCS debe instalarse en las canaletas para cables de
baja tension (consulte NF C 15 100)

Para el cable BUS SCS,
utilice laref. 0492 33
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PRESENTACION
= INSTALACION
- LOS PRODUCTQOS

Todas las informaciones estan disponibles en:
1

______________________________________

SENSORES * Sensor 0 488 09
Sensores especiales para el espacio de trabajo Sensor de doble tecnologia
(Infrarrojos y Ultrasonidos)
* Sensor 0 488 06 Fijacion en falso techo, P20
Sensor de doble tecnologia Deteccion de 360 en un diametro
(Infrarrojos y Ultrasonidos) =2 —:3 de8m
Fijacion en falso techo, IP20 4
Deteccion de 360 en un diametro
=2 = de8m
= =
LEARN Conexion rapida

Detector PIR/
Sensor

Detector US/
Sensor

LEARN

LED IR

Conexién por borne rapido
N L ‘ 100 m max.

Iilﬁl .

85A
max.

Alimentacion por borne rapido
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Lllegrand

SENSORES (CONTINUACION)

Sensores especiales para el espacio de trabajo (continuacion)

* Sensor 0489 16 e Sensor 0489 14
Sensor de doble tecnologia (Infrarrojos y Sensor por Infrarrojos
Ultrasonidos) Fijacion en saliente de pared, IP42
Fijacion en saliente de pared, IP42 Deteccion de 180 en zonade 6 mx 12 m
Deteccién de 180 en zonade 6 m x 8 m Equipado con una salida de “presencia” para
Equipado con una salida de “presencia” para gestionar una ventilacion mecanica controlada

gestionar una ventilacion mecanica controlada

* LED Learn
,\_,_,,% :
e . Botén Learn
o
@®)
@ _§:,4>
©
« Sensor/Detector de US ﬁ\
HLLN &
L= _JooM

—_

» LED de deteccion 8,5A
max
({ ~
» Sensor/Detector de PIR 0
- Célula de luminosidad = : . 21A
100 m méx. max.

Cableado con varios sensores

N L

®
Y

IHE:

S

D
s

100 m max.
- - 21A
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PRESENTACION E INSTALACION DE LLOS PRODUCTOS

SENSORES (CONTINUACION)

Sensor especial para oficina

e Sensor 0784 52

ON/OFF

Sensor de doble tecnologia (Infrarrojos
y Ultrasonidos]

Fijacion a la pared, empotrado en el
soporte del Programa Mosaic, IP41
Deteccion de 180 en zonade 6 mx8m

LEARN
LED

T~ [ | F~]

AT\

Jo0o000ao00

D

L1

100 m max.

AJ 1]

oool

10 |

100 m max.
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Lllegrand

SENSORES (CONTINUACION)
Sensores especiales para pasillos e Sensor 0 488 08
e Sensor 0488 07

Sensor por Infrarrojos

Fijacion en falso techo, IP41
Deteccion de 360 en un didmetro
de8m

Ubicacion cada 6 m

Sensor por Infrarrojos Conexion rapida
Fijacion en falso techo, P41

Deteccion de 360 en un didmetro de 8 m

Ubicacion cada 6 m

LEARN

Detector PIR/
Sensor

LEARN Detector US/
Sensor
LED IR
N L
®® N L 100 m max. “|  Conexisén por
N H T borne répido  e—
1
20| —— .t
= = |F:
85A /)
10A | méx. = E@j
N =
P& 85A
19;6\7 {i} max.
= -
[ | it N L o7
¢—o— Lo R +
- 100 m max. =
Alimentacién por

borne rapido
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PRESENTACION E INSTALACION DE LLOS PRODUCTOS

SENSORES (CONTINUACION)
Sensores especiales para pasillos (continuacion)
¢ Sensor 0488 17

Sensor por Infrarrojos

Fijacion en falso techo, IP20
Deteccion de 360 en un diametro de
2x12m

‘ T' Ubicacion cada 20 m

100 m max.

LEARN

LED
LEARN

LED IR

Cableado con varios sensores

A

100 m max.
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Lllegrand

SENSORES (CONTINUACION)

Sensores especiales para pasillos (continuacion)

* sensor 048717 » Sensor 0 489 14
Sensor por Infrarrojos Sensor por Infrarrojos
Fijacion en saliente de pared, IP42 Fijacion en saliente de pared, IP42
Deteccién de 180 enzonade 6 m x 15 m Deteccion de 180 en zonade 6 mx 12 m
Equipado con una salida de “presencia” Equipado con una salida de “presencia” para
para gestionar una ventilacion gestionar una ventilacion mecanica controlada

mecanica controlada

* LED Learn
- 5 N L N L e |

-+ Boton Learn = =
o = =

o R XX q

7=
0 - @O®
lo == g Z§:,4£

T
L
]
L

R >
RNz i =
811z ]

HLULN &
—.==
» LED de deteccion E =
8,5 A max.
- Sensor/Detector de PIR u( -~
= “\
« Célula de luminosidad ‘ 2,1 A max.
100 m
Cableado con varios sensores
85A =
. f
max. | Hp
= 100 m max. - 2,1 A max.
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PRESENTACION E INSTALACION DE LLOS PRODUCTOS

SENSORES (CONTINUACION)

Sensores especiales para aparcamientos, exteriores y sotanos

¢ Sensor 0 489 33
i Sensor por Infrarrojos
, Fijacion en saliente de techo o de pared, IP55
( i Deteccion de 360, detecciona 20 m
e /

* LED Learn

» Botén Learn

+ Sensor/Detector de

PIR, de 180 a 270 » LED de deteccion

« Sensor/Detector de PIR, J

+ Célula de luminosidad
de 360

Cableado con varios sensores

100 m max.

85A

max.

I
‘ 100 m max.

\ 4
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Lllegrand

SENSORES (CONTINUACION)

Sensor especial para grandes alturas N L
* Sensor 0 489 32 =l
R
. N L
Sensor por Infrarrojos
Fijacion en techo, empotrado o en
saliente, IP55 —
Deteccién de 360 | N Lo [
Instalacion a 2,50 m: diametro de 8 m 10A s 8.5 A méx
Instalacion a 10 m: didmetro de 25 m ;"T \ S =|E / , .
TR
n

\4

100 m max.

* LED Learn + Botdn Learn

* Sensor/
Detector de
PIR

+ Célula de luminosidad » LED de deteccion

Cableado con varios sensores

Q
g

2

)
)

<
¢

1l
[
1l

100 m max.
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PRESENTACION E INSTALACION DE LLOS PRODUCTOS

SENSORES (CONTINUACION)
Sensores especiales para locales pequenos y aseos

e Sensor 0 488 04

N L N L

1)

&
)

I
IWE:

=
=|

=
p==|

i

S
>

—

&

i
0

Sensor por Infrarrojos
Fijacion en falso techo, IP41
Deteccion de 360, didmetro de 8 m

ventilacion mecanica controlada

m

®
®

—
£ [
L

EHi

i

m

®
X

T,
L

<]
>

Edi

i

mr,
N Lol

I

85A

L1

100 m max.

16 |
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SENSORES (CONTINUACION)

Sensores especiales

(continuacion)

e Sensor 078453

~

30 mn

O‘;N/OFF\']I\\T‘g -E,

N L

H

ey
N T

para locales

Sensor por Infrarrojos sin neutro

Lllegrand

REINICIALIZACION DEL SENSOR
Para restablecer los parametros predeterminados, debera
reinicializar el sensor:

m 1: Pulse brevemente el boton Learn del sensor
m 2: Pulse de forma prolongada (10 s) el botdn Learn del
sensor

pequefos Yy aseos

Fijacion a la pared, empotrado en el
soporte del Programa Mosaic, IP41
Deteccion de 180, zonade 6 m x8 m

ERGONOMIA DEL BOTON PULSADOR EN CASO DE
CONTROLAR VARIOS SENSORES CON UN SOLO
BOTON PULSADOR

LEARN

La sincronizacion de los productos se realiza en dos tiempos:

LED - Una pulsacion larga (> 1 s) con la que todos los sensores (D)
~ pasan al estado ON
5ix 1275 Ix - Una pulsacion breve (< 400 ms: equivalente a un impulso) con la
( XX que todos los sensores (D) pasan al estado OFF
Consulte las explicaciones detalladas en las p. 40-41

HE_A
V1T [

P En

00

100 m max.
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PRESENTACION E INSTALACION DE LLOS PRODUCTOS

CONTROLADORES ANALOGICOS (0 488 50/51/52)

Existen en ON/OFF, variacion DALI/DSl o 1V-10V.

Controlados por un sensor, gestionan 2 salidas y cumplen la
norma ERP.

De este modo, permiten gestionar 2 circuitos diferentes (lado
pasillo/lado ventana) en una misma sala. Es posible afadirles un
mando local (botén pulsador o control remoto).

@ Los controladores analdgicos cumplen la norma ERP.

Seguridad positiva

Los controladores poseen una seguridad positiva: en caso de fallo
de comunicacidn entre los sensores y los controladores (si no hay
sensores o estan fuera de servicio), el controlador enciende la
totalidad de las cargas automaticamente después de un maximo
de 10 min.

¢ 0488 50: Controlador con 2 salidas ON/OFF

El controlador 0 488 50 es un controlador que, segln el modo,

controlara 2 lineas de luminarias ON/OFF o 1 linea de luminarias

ON/OFF + 1 salida VMC.

Cuenta con 3 modos de funcionamiento:

m Modo 1: 1 linea de luminarias ON/OFF principal + 1 linea de
luminarias ON/OFF secundaria

m Modo 2: 2 linea de luminarias ON/OFF sincronizadas (especial
para edificios ERP)

m Modo 3: 1 linea de luminarias ON/OFF + 1 salida VMC

La distancia maxima que puede existir entre el
controlador y el sensor es de 150 m.

18 |

Funcionamiento en el modo 1

230 : 10 X< max.
110v: 6 XS5h max.

En el modo 1, el pulsador de la izquierda controla el circuito de
iluminacion de la izquierda (salida principal] y el pulsador de la
derecha controla el circuito de iluminacion de la derecha (salida
secundarial.

El sensor controla el encendido del circuito de iluminacion
principal y el apagado de los dos canales una vez terminada la
temporizacion.

La regulacion de la iluminacion tras un gran aporte de luz exterior
se realizara de forma automaticayy, si el aporte es muy importante,
generara el apagado del circuito de iluminacion principal. Si
el aporte de luz exterior disminuye por debajo del umbral de
luminosidad establecido, se volverd a encender la iluminacion
principal.

El circuito de iluminacion secundario permanecerd encendido
durante la presencia del ocupante.

El selector debe estar en posicion de luz.

iNDICE



CONTROLADORES ANALOGICOS (0 488 50/51/52)
(CONTINUACION)

¢048850: Controlador con2salidas ON/OFF (continuacion)

Funcionamiento en el modo 2

QN

150 m
maxi

ANy IS

a7

[
v %
e

230V : 10 X4_b max.
10v: 6X I max.

En el modo 2, el pulsador controla los dos circuitos de iluminacion
gracias a la derivacion instalada en los bornes de mando, tal como
se indica en el esquema anterior.

El sensor controla el encendido y el apagado de los dos circuitos
de iluminaciéon una vez terminada la temporizacion.

La regulacion de la iluminacion tras un gran aporte de luz exterior
se realizara de forma automaticayy, si el aporte es muy importante,
generarad el apagado de los dos circuitos de iluminacion. Si
el aporte de luz exterior disminuye por debajo del umbral de
luminosidad establecido, se volveran a encender los dos circuitos
de iluminacion.

El selector debe estar en posicion de luz.

Lllegrand

Funcionamiento en el modo 3

FommPpommmmmmme

N -
S

=

L

150 m
maxi

230V: 10 X% max.
110v: 6 X< max.

@F

En el modo 3, el pulsador de la izquierda (opcional) controla la
ventilacion y el pulsador de la derecha controla el circuito de
iluminacion.

El sensor controla el encendido del circuito de iluminacion
y cambia la ventilacion al modo Confort. También permite el
apagado del circuito de iluminacion y el cambio al modo ECO de la
ventilacion una vez terminada la temporizacion.

La regulacion de lailuminacion tras un gran aporte de luz exterior
se realizara de forma automaticay, si el aporte es muy importante,
generara el apagado del circuito de iluminacion. Si el aporte de
luz exterior disminuye por debajo del umbral de luminosidad
establecido, se volvera a encender la iluminacion.

La regulacion de la iluminacion no tiene efecto alguno sobre el

funcionamiento de la ventilacion.

El selector debe estar en posicion de ventilacion.
El controlador permite controlar el estado de la
ventilacion mecanica controlada (VMC) (cambio entre
los modos ECO y Confort)
Es posible instalar varios sensores (hasta 10 sensores).
El conector RJ45-BUS/SCS 0 488 72 o el adaptador de
doble toma RJ45 0 488 68 permiten conectar el conjunto
de sensores.
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PRESENTACION E INSTALACION DE LLOS PRODUCTOS

CONTROLADORES ANALOGICOS (0 488 50/51/52)
(CONTINUACION)

* 0488 51: Controlador con 2 salidas DALI + 1 salida VMC

El controlador 0 488 51 permite controlar una o varias reactancias
DALI/DSI en dos canales independientes. Cuenta con una salida
de relé que se utiliza para controlar la potencia de las reactancias
DALI/DSI, mientras que una segunda salida de relé permite
conectar una ventilacion mecanica controlada (VMC) activada por
los datos de presencia procedentes de los sensores.

Cuando se enciende un canal, el relé se cierra; para que el relé se
abra, los dos canales deben estar apagados durante 5 minutos.
Este sistema permite ahorrar mas energia que los otros sistemas,
ya que suprime la alimentacion de cada una de las reactancias
durante el modo de espera. Los relés utilizados son biestables,
por consiguiente, permiten un ahorro adicional. Con el fin de
proteger los relés y aumentar su vida Util, el controlador dispone
de un sistema de cierre de los contactos de los relés que esta
sincronizado con el paso por cero de la red eléctrica.

El controlador puede controlar tanto las reactancias DALl como
las DSI; en cambio, este no permite realizar combinaciones.
Detecta automaticamente el tipo de reactancias que se deben
controlar después de cada conexion a la corriente eléctrica.

La salida de ventilacion del controlador siempre esta asociada
a la informacion de presencia de los sensores. En el modo de
deteccion, la ventilacion mecanica controlada (VMC] cambia
al modo Confort y, una vez terminada la temporizacion, la VMC
cambia al modo ECO. La salida de ventilacién puede utilizarse
para accionar un bloque de tomas o todos los demas sistemas
por medio de un contactor. O para permitir un balizaje que se
encendera con la deteccion de presencia.

El controlador dispone de una memoria de estado; tras el
restablecimiento de la red eléctrica, volvera al estado en el que se
encontraba antes del corte de corriente para los dos canales DALI.
El estado del relé de ventilacion no se memoriza, ya que tan solo
requiere una deteccion para activarse. Si el controlador dispone
de un sensor y no hay nadie presente tras el restablecimiento
de la red eléctrica, el sistema se apagarad una vez terminada la
temporizacion.

Es posible conectar dos botones pulsadores mecanicos para
controlar manualmente y de forma independiente los dos canales
DALI/DSI.

En caso de que haya un Unico botdn pulsador, debera conectarse
solamente al canal 1. Dicho botdén pulsador controlard los dos
canales en ON/OFF, pero solo variara el canal 1 (al detener la
sincronizacion entre las dos salidas).

Sipulsa brevemente el boton pulsador del canal 1, el automatismo
se reiniciard y se sincronizaran los dos canales.
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No esta permitido conectar por cable las dos salidas BP1
y BP2 a un tnico boton pulsador

El controlador 0 488 51 cuenta con 5 modos de
funcionamiento y 1 salida de ventilacion mecanica controlada
(VMC]) opcional
m Modo 1: 2 salidas DALI/DSI con una compensacion del 30 % +
1 salida VMC

m Modo 2: 2 salidas DALI/DSI con una compensacion del 50 % +
1 salida VMC

m Modo 3: 2 salidas DALI/DSI con una compensacion del 80 % +
1 salida VMC

m Modo 4: 2 salidas DALI/DSI sin compensacion (especial para
edificios ERP) + 1 salida VMC

m Modo 5: 2 salidas DALI/DSI con una compensacion de 2/3 +
1 salida VMC

los canales 1y 2 se alimentan mediante dos circuitos con

z Los modos 1, 2, 3y 4 respetan la normativa ERP cuando
protecciones diferentes
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CONTROLADORES ANALOGICOS (0 488 50/51/52)
(CONTINUACION)

* 0488 51: Controlador con 2 salidas DALI +
1 salida VMC (continuacion)

Funcionamiento en los modos 1,2,3y5
En los modos 1, 2, 3y 5, la salida 2 copia la salida 1 con una
compensacion.

Enlos modos 1,2y 3, lasalida 2 Unicamente se apagara al finalizar
la presencia (canal 2 en el modo 1: valor minimo del 30 %;

canal 2 en el modo 2: valor minimo del 50 %;

canal 2 en el modo 3: valor minimo del 80 %)
En el modo 5, la salida 2 se apagara al finalizar la presencia o
cuando la luminosidad sea suficiente.

Significado de los LED:

Los modos 1, 2 y 3 permiten gestionar el lado de la ventana y el
lado del pasilloal proporcionar una compensacion de luminosidad
entre los dos lados. El modo 5 permite mantener una iluminacion
en las areas proximas a la zona de trabajo.

Lllegrand

La salida de iluminacion puede controlar la potencia de las
reactancias de los dos canales.

L
——- N
L

Modo Numero de LED Modo de funcionamiento

1 2] |3 Lado pasillo = lado ventana +30 %

Lado pasillo = lado ventana +50 %

Lado pasillo = lado ventana +80 %

ERP

NENEERE

g~ lwiN
—]
]

Area proxima (2/3)
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2
S
100 m max.

150 m méx.

2301110 v: <= x 6 max.

La funcion del controlador en estos 3 modos es la de proporcionar
una diferencia de luminosidad entre el lado de la ventanay el lado
del pasillo. Es posible elegir una diferencia de +30 %, +50 %y
+80 % para el lado del pasillo. Ejemplo de una oficina:

Ventanas A
JC}Luminosidad
2V exterior

HH B o]

Canal

SRRy

@ @ 100 100 8 30 +30%
Canal 100 100 100 60 50  +50%
100 100 100 90 80  +80%

Valor minimo del canal 2
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CONTROLADORES ANALOGICOS (0 488 50/51/52)
(CONTINUACION)

* 0488 51: Controlador con 2 salidas DALI +
1 salida VMC (continuacidn)

Es posible anular el automatismo si se conectan los dos canales
mediante el uso de los botones pulsadores. En la siguiente tabla
se muestra el comportamiento:

PRESENTACION E INSTALACION DE LLOS PRODUCTOS

Funcionamiento en el modo 4 (ERP)

Estado | Estado del |[Pulsacion|N.°de| Comportamiento
del canal| automatismo | del botdn | canal
OFF ON u OFF [Pulsacion 1 Encendido de
breve los dos lados y
activacion del
automatismo.
El sistema de
regulacion se
activa.
ON ON Pulsacion| 1 Apagado de los
breve dos canalesy
desactivacion del
automatismo.
El sistema de
regulacion se
desactiva.
ON OFF Pulsacion 1 Apagado del
breve canal 1. El sistema
de regulacion se
desactiva.
OFF/ON| ONuOFF |Pulsacion 1 |Variacion del canal
larga 1y desactivacion
del automatismo.
El sistema de
regulacion se
desactiva.
OFF ON u OFF [Pulsacion 2 Encendido
breve delcanal 2y
desactivacion del
automatismo.
ON ON u OFF |Pulsaciéon| 2 |Apagado del canal
breve 2y desactivacion
del automatismo.
OFF/ON| ONuOFF |Pulsacién 2 |Variacion del canal
larga 2y desactivacion
del automatismo.

En estos 4 modos, es necesario poner dos botones pulsadores
para controlar cada uno de los canales.

El modo 4 esta optimizado para los establecimientos abiertos al
publico.

Los dos canales se suceden constantemente, lo que permite
colocar las luminarias al tresbolillo con una proteccion de las
reactancias diferente en cada canal.

En casodeinterrupcion de potencia del controlador, se mantendra
el nivel de las reactancias DALI vy, si se corta la corriente del
BUS, cada reactancia quedara protegida y encendera su carga al
100 %. Ademas, si se corta la corriente de una fase, la sala no se
quedara a oscuras.

Los mandos manuales de la iluminacion se pueden colocar en
un local no accesible al publico, y pueden disponer de un piloto
(ref.: 0 676 67) que permite conocer el estado de la iluminacion.
En este modo de funcionamiento, el relé de control de la potencia
de las reactancias debe asociarse a un Unico canal.
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CONTROLADORES ANALOGICOS (0 488 50/51/52)
(CONTINUACION)

Funcionamiento en el modo 4 (ERP) (continuacion)
Los dos canales DALI/DSI no pueden disociarse mediante las
entradas auxiliares. Es posible anular el automatismo si se
conectanlosdoscanalesmedianteelusodelosbotonespulsadores.
En la siguiente tabla se muestra el comportamiento:

Lllegrand

Ergonomia de las entradas auxiliares:

Tipo de pulsacion Comportamiento

Si la carga esta encendida:
la carga se apaga.
Si la carga esta apagada:
la carga se enciende.

Pulsacion breve
(< 400 ms)

Pulsacion prolongada | La carga varia de forma creciente o

Estado Pulsacion [N.° de Comportamiento
del canal | del boton | canal
OFF Pulsacién | 102 Encendido de los dos
breve canales.
El sistema de regulacion
se activa.
ON Pulsacion 102 Apagado de los dos
breve canales.
El sistema de regulacion
se desactiva.
OFF/ON Pulsacion | 102 Variacion de los dos
larga canales.
El sistema de regulacion
se desactiva.

Es posible instalar varios sensores (hasta 6 sensores).
El conector RJ45-BUS/SCS 0 488 72 o el adaptador de
doble toma RJ45 0 488 68 permiten conectar el conjunto
de sensores.

@
d

La distancia maxima que puede existir entre el
controlador y el sensor es de 150 m.
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(> 400 ms) decreciente.
Con cada nueva pulsacion, el tipo de
variacion se invierte.
Si la carga esta apagada, la primera
variacion es creciente.
Es posible utilizar un control remoto por Infrarrojos

(ref.: 0 882 31) para controlar los dos canales. Cuando el control
remoto se encuentra en modo de fabrica, la unidad 1 controla el
canal 1y la unidad 2 controla el canal 2.

Configurador del controlador:

Durante cada alimentacion de la red eléctrica, el controlador
efecta un Plug & Go, es decir, comprueba los sensores presentes
en el BUS SCSy, a continuacion, los configura si ain no lo estan.
Es posible reiniciar el conjunto de sensores en cualquier
momento de la siguiente manera:

m Pulse brevemente el boton pulsador del controlador; el LED
“Reset” (Reinicializar] parpadea lentamente.

m Pulse de forma prolongada el pulsador; al cabo de 10°s, el LED
“Reset” (Reinicializar) empieza a emitir destellos. El controlador
borra todos los sensores que tiene conectados; a continuacion,
vuelve a configurarlos y también a si mismo.

m Cuando el LED “Reset” (Reinicializar) se apaga, el sistema esta
listo para funcionar.

Los sensores estan configurados en modo de entrada, con
una temporizacion de 15 minutos y un umbral de luminosidad
de 500 Ix. Por supuesto, el instalador puede personalizar por
completo estos parametros mediante la herramienta 0 882 30.
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CONTROLADORES ANALOGICOS (0 488 50/51/52)
(CONTINUACION)

¢ 0488 52: Controlador con 2 salidas de 0-10 V

El controlador 0 488 52 permite controlar una o varias reactancias
de 1-10 V en dos canales independientes. Cuenta con una salida
de relé por canal que se utiliza para controlar la potencia de las
reactancias de 1-10 V.

El controlador dispone de una memoria de estado; tras el
restablecimiento de la red eléctrica, volvera al estado en el que
se encontraba antes del corte de corriente para los dos canales
de 1-10 V. Si el controlador dispone de un sensor y no hay nadie
presente tras el restablecimiento de la red eléctrica, el sistema
se apagara una vez terminada la temporizacion.

Los relés utilizados son biestables, por consiguiente, permiten un
ahorro adicional. Con el fin de proteger los relés y aumentar su
vida util, el controlador dispone de un sistema de cierre de los
contactos de los relés que esta sincronizado con el paso por cero
de la red eléctrica.

Es posible conectar dos botones pulsadores mecanicos para

controlar manualmente y de forma independiente los dos canales
de 1-10 V.

En caso de que haya un Unico botén pulsador, debera conectarse
solamente al canal 1. Dicho botdn pulsador controlara los dos
canales en ON/OFF, pero solo variara el canal 1 (al detener la
sincronizacion entre las dos salidas).

Sipulsabrevemente el botdn pulsador del canal 1, elautomatismo
se reiniciaray se sincronizaran los dos canales.

d

El controlador 0 488 52 cuenta con 5 modos de funcionamiento:

No esta permitido conectar por cable las dos salidas BP1
y BP2 a un tnico botdn pulsador.

m Modo 1: 2 salidas de 1-10 V con una compensacion del 30 %.

m Modo 2: 2 salidas de 1-10 V con una compensacion del 50 %.

m Modo 3: 2 salidas de 1-10 V con una compensacion del 80 %.

m Modo 4: 2 salidas de 1-10 V sin compensacion (especial para
edificios ERP).

m Modo 5: 2 salidas de 1-10'V con una compensacion de 2/3.

Los modos 1, 2, 3y 4 respetan la normativa ERP cuando
los canales 1y 2 se alimentan mediante dos circuitos con
protecciones diferentes.

®

PRESENTACION E INSTALACION DE LLOS PRODUCTOS

Funcionamiento en los modos 1, 2,3y 5
En los modos 1, 2, 3y 5, la salida 2 copia la salida 1 con una
compensacion.
Enlosmodos 1,2y 3, lasalida 2 Unicamente se apagara al finalizar
la presencia (canal 2 en el modo 1: valor minimo del 30 %;

canal 2 en el modo 2: valor minimo del 50 %;

canal 2 en el modo 3: valor minimo del 80 %)
En el modo 5, la salida 2 se apagard al finalizar la presencia o
cuando la luminosidad sea suficiente.

Significado de los LED:

Los modos 1, 2y 3 permiten gestionar el lado de la ventana y el
lado del pasillo al proporcionar una compensacion de luminosidad
entre los dos lados. EL modo 5 permite mantener una iluminacion
en las areas proximas a la zona de trabajo.

Modo | Numerode LED |Modo de funcionamiento
1 2| 3] |4]| |Lado pasillo =lado ventana +30 %
2 |4] | Lado pasillo = lado ventana +50 %
3 |4| |Lado pasillo = lado ventana +80 %
4 4] [ERP
5 11 12 4| |Area proxima (2/3)
R L
T PSSR ey e N
mls|-——m—====- =
1 1
1 1
1 1
1 1
Al |w
[ﬁ” | [
in 1 1
(- ]|

/ii\ SSEE
— /ouT
X 16 max.

X 16 max.

FR—1

230/110V : LS x 6 max.

150 m max.

=% \ ol
< 100 m max. o |
= 0
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CONTROLADORES ANALOGICOS (0 488 50/51/52) Es posible anular el automatismo si se conectan los dos canales
(CONTINUACION) mediante el uso de los botones pulsadores. En la siguiente tabla

Funcionamiento en los modos 1, 2, 3y 5 [continuacién) se muestra el comportamiento:

La funcién del controlador en estos 3 modos es la de proporcionar  [Estado del| Estado del | Pulsacién |N.° de

Comportamiento

una diferencia de luminosidad entre el lado de la ventanay el lado canal [automatismo| del botén | canal
del pasillo. Es posible elegir una diferencia de +30 %, +50 % y OFF ON u OFF | Pulsacién 1 Encendido de
+80 % para el lado del pasillo. Ejemplo de una oficina: breve los dos lados y

activacion del
: {éiLLuminosidad Elllejtsoirstzf‘rlwsamdoe-
V™ exterior
regulacion se
[ = |

0 | activa.

50 10
Canal ON ON Pulsacion 1 Apagado de los
breve dos canalesy

80 40

Ventanas

desactivacion del

M ﬁ 100 100 30 +30% Sutomatismo.
Canal 100 100 100 60 50  +50% El sistema de
100 100 100 90 80  +80% regulacion se
desactiva.
o ON OFF Pulsacion 1 Apagado del
Valor minimo del canal 2
breve canal 1.

El sistema de
regulacion se

desactiva.
OFF/ON | ON u OFF | Pulsacién 1 Variacion
larga delcanal 1y

desactivacion del
automatismo.
El sistema de
regulacion se

desactiva.
OFF ON u OFF | Pulsacién 2 Encendido
breve delcanal 2y

desactivacion del
automatismo.
ON ON u OFF | Pulsacion 2 Apagado del
breve canal 2y
desactivacion
del automatismo.
OFF/ON | ONu OFF | Pulsacién 2 Variacion
larga del canal 2y
desactivacion del
automatismo.

En estos 4 modos, es necesario poner dos botones pulsadores
para controlar cada uno de los canales.
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PRESENTACION E INSTALACION DE LLOS PRODUCTOS
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CONTROLADORES ANALOGICOS (0 488 50/51/52)
(CONTINUACION)

Funcionamiento en el modo 4 (ERP)

Los dos canales de 1-10 V no pueden disociarse mediante
las entradas auxiliares. Es posible anular el automatismo si
se conectan los dos canales mediante el uso de los botones
pulsadores. En la siguiente tabla se muestra el comportamiento:

———pm————

- BP[BP il =S4
- 12 = =

al

>2s

=L}
100 m max.

150 m max.

L
<t

5 2

230/110V: L x 6 max.

El modo 4 estd optimizado para los establecimientos abiertos al
publico.

Los dos canales se suceden constantemente, lo que permite
colocar las luminarias al tresbolillo con una fase de alimentacion
de las reactancias diferente en cada canal.

En casodeinterrupcion de potencia del controlador, se mantendra
el nivel de las reactancias de 1-10 Vy, si se corta la corriente del
BUS, cada reactancia quedara protegida y encendera su carga al
100 %. Ademas, si se corta la corriente de una fase, la sala no se
quedaréd a oscuras.

Los mandos manuales de la iluminacién se pueden colocar en
un local no accesible al publico, y pueden disponer de un piloto
(ref.: 0 676 67) que permite conocer el estado de la iluminacion.

Estado Pulsacion |N.°de Comportamiento
del canal | del botdon | canal
OFF Pulsacion 102 Encendido de los dos
breve canales.
El sistema de regulacion
se activa.
ON Pulsacion | 102 Apagado de los dos
breve canales.
El sistema de regulacion
se desactiva.
OFF/ON Pulsacion 102 Variacion de los dos
larga canales.
El sistema de regulacion
se desactiva.

Es posible instalar varios sensores (hasta 6 sensores).
El conector RJ45-BUS/SCS 0 488 72 o el adaptador de
doble toma RJ45 0 488 68 permiten conectar el conjunto
de sensores.

@
d

Ergonomia de las entradas auxiliares:

La distancia maxima que puede existir entre el
controlador y el sensor es de 150 m.

Comportamiento
Si la carga esta encendida:
la carga se apaga.
Si la carga estd apagada:
la carga se enciende.

La carga varia de forma creciente o

Tipo de pulsacion
Pulsacion breve
(< 400 ms)

Pulsacién prolongada

(> 400 ms]) decreciente.
Con cada nueva pulsacion, el tipo de
variacion se invierte.
Si la carga estd apagada, la primera
variacion es creciente.
Es posible utilizar un control remoto por Infrarrojos

(ref.: 0 882 31) para controlar los dos canales. Cuando el control
remoto se encuentra en modo de fabrica, la unidad 1 controla el
canal 1y la unidad 2 controla el canal 2.
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CONTROLADORES ANALOGICOS (0 488 50/51/52)
(CONTINUACION)

Configuracion del controlador:

Durante cada alimentacion de la red eléctrica, el controlador
efectla un Plug & Go, es decir, comprueba los sensores presentes
en el BUS SCSy, a continuacion, los configura si alin no lo estan.

Es posible reiniciar el conjunto de sensores en cualquier momento
de la siguiente manera:

m Pulse brevemente el botdn pulsador del controlador; el LED
“Reset” (Reinicializar) parpadea lentamente.

m Pulse de forma prolongada el pulsador; al cabo de 10's, el LED
“Reset” (Reinicializar) empieza a emitir destellos. El controlador
borra todos los sensores que tiene conectados; a continuacion,
vuelve a configurarlos y también a si mismo.

m Cuando el LED “Reset” (Reinicializar) se apaga, el sistema esta
listo para funcionar.

Los sensores estan configurados en modo de entrada, con
una temporizaciéon de 15 minutos y un umbral de luminosidad
de 500 Ix. Por supuesto, el instalador puede personalizar por
completo estos parametros mediante la herramienta 0 882 30.

Lllegrand

CONTROLADORES BUS SCS

En la version de 2 o 4 entradas/salidas y en la de multiaplicacién,
controlan los circuitos en ON-OFF, con variacion (DALI/DSI,
1-10V, Halégeno BT/TBT), y las persianas enrollables o la
ventilacion mecanica controlada (VMC). En una sala con varios
circuitos de iluminacion, se recomienda tener un sensor por
linea de iluminacion con el fin de optimizar la regulacion
luminosa. Es posible afadirles un mando local (mando BUS/
SCS o control remoto) y crear ambientes: encendido/apagado
general, ambiente de proyeccion.

Seguridad positiva

Los controladores poseen una seguridad positiva: en caso de fallo
de comunicacién entre los sensores y los controladores (si no hay
sensores o estan fuera de servicio), el controlador enciende la
totalidad de las cargas automaticamente después de un maximo
de 10 min.
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PRESENTACION E INSTALACION DE LLOS PRODUCTOS

CONTROLADORES DE FALSO TECHO
» Gestion de la iluminacion

Un controlador de falso techo es una caja de potencia o un
accionador cuya funcion es controlar y gestionar la iluminacion
de una sala. Algunos también permiten controlar las cargas de
tipo persianas enrollables, ventilacién mecénica controlada (VMC)
y tomas verdes.

Segun la programacién automatica (Plug&Go), los mandos
conectados a la entrada 1 controlaran la salida 1...

« Controlador ON/OFF con 2 entradas/2 salidas (ref. 0 488 41)

Botdn Learn Conexién BUS SCS RJ 45

o M -
® Entrada

. O- N
5 go‘— m| | Entrada 1
(GEED)

Conexién BUS SCS RJ 45

e T g -
Salida2L2 w| | Entrada
; OO N
Salida 1 L1 H) Op— Entrada 1
D
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e Controlador de 1-10 V con 4 entradas/4 salidas (ref. 0 488 43)

Conexion BUS SCS RJ 45

Botdn Learn

N
+
L
N
+
L
o-ov
+o-tov Entrada 4
N l—
+ Entrada 3
E LI |
T Entrada 2
[N
HE Entrada 1
o-tov
N
=
L

Salida 1 L1 Wﬁ ’ |.—\_/
NN

e Controlador DALI con 4 entradas/4 salidas (ref. 0 488 44)

El controlador DALI controla los BUS DALI, pero no controla la
potencia enviada a las reactancias. Este controlador utiliza el
modo DALI Broadcast (todas las luminarias conectadas a una
salida se controlan juntas, no es posible asignar una luminaria a
otra salida mediante software, solo por cableado)

Conexion BUS SCS RJ 45

N

——
——

R

@x&—

max./salida

T

==

<100m | 0,5 mm?
<150m | 0,75 mm? D:I
<300m | 1,5mm? ]
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CONTROLADORES DE FALSO TECHO (CONTINUACION)
o Controlador halégeno BT/TBT con 2 salidas (ref. 0 488 45)

Boton Learn Conexion BUS SCS RJ 45

g L
Salida 2 L2 Elntrada 2|—
Entrada 1 —

Salida 1 L1

i

(2 entradas/2 salidas de iluminacion, 1 entrada/1 salida Persiana,
1 salida Presencia)

e Controlador multiaplicacion (ref. 0 488 47)

No utilizar
Botén Learn Conexion BUS SCS RJ 45
N
» ==E N —
[————F -}
Salida 4 L4
1*]o-10v
) ‘; °NW Entrada 4
Salida 3 L3 Q@ p-wf============—-d [3+, Entrada 3
. B S
Salida G} e R
Presencia "
7 L Entrada _
Salida | {j{EEEE ST ElEAS Persiana
S 161 L

Persiana I_

La salida Presencia se activa mediante los sensores conectados
alasentradas 3y 4
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La funcion del controlador de falso techo es:
m Alimentar cada uno de los periféricos

m Asociar a cada periférico una o varias cargas durante el
procedimiento Plug&Go

El controlador tantos canales numerados

accionadores.

posee como

* Gestion de la ventilacion mecanica controlada (VMC) y de las
persianas enrollables

En la oferta compatible con la configuracion automatica, la
gestion de la ventilacion mecanica controlada y de las persianas
enrollables solo se puede gestionar mediante el controlador
multiaplicacion (0 488 47).

La ventilacion mecanica controlada (o las tomas verdes),
conectada a la salida Presencia, se activara con la deteccion de
presencia en el local (sin tener en cuenta la luminosidad natural)

La ventilacion mecanica controlada pasara del estado ECO al
CONFORT, o a la inversa.

La salida Persiana se controlard mediante un control manual
(ergonomia del interruptor)
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PRESENTACION E INSTALACION DE LOS PRODUCTOS

SENSORES BUS SCS
Sensores especiales para el espacio de trabajo
* Sensor 0 488 22 ¢ Sensor 0488 20
g

<D
Sensor de doble tecnologia (Infrarrojos y Ultrasonidos) Sensor de doble tecnologia (Infrarrojos y Ultrasonidos)
Fijacion en falso techo, IP20 Fijacion en falso techo, IP20
Deteccion de 360 en un didmetro de 8 m Deteccion de 360 en un didmetro de 8 m
Es posible la colocacion en saliente de techo con la caja 0 488 75 Ubicacién cada 6 m

Este sensor también puede utilizarse en aseos equipados conuna  Es posible la colocacién en saliente con la caja 0 488 75

cabina que no llegue al techo Este sensor también puede utilizarse en aseos, vestuarios...

e Sensor 0784 86 e Sensor 0 488 34

N

Sensor de doble tecnologia (Infrarrojos y Ultrasonidos) Sensor por Infrarrojos

Fijacion a la pared, empotrado en el soporte del Programa  Fijacion en saliente de pared, IP55

Mosaic, IP41 Deteccion de 180, zonade 6 m x 15 m

Deteccion de 180, zonade 6 m x 8 m Este sensor también puede utilizarse en aparcamientos, en el

exterior y en sotanos
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SENSOR BUS SCS (CONTINUACION)
Sensor especial para locales pequeios y aseos

e Sensor 0784 85

—_—

Sensor por Infrarrojos

Fijacion a la pared, empotrado en el soporte del Programa
Mosaic, IP41

Deteccion de 180, zonade 6 m x 8 m

Lllegrand

MANDOS BUS SCS

El mando por cable permite controlar una o varias salidas de uno
o varios controladores de falso techo. Se comunica con el resto
del sistema a través del BUS/SCS.

Dos unidades de
tipo pulsador o

interruptor LED bicolor

¢ Los mands de tipo pulsador

Permiten controlar un accionador de iluminacion (de tipo
interruptor o variador).

Una pulsacion breve (< 0,5 s) de la tecla enciende el accionador (en
el nivel anterior al de apagado] e inicia el sistema de regulacion. Si
el producto esta encendido, apaga el accionadory corta el sistema
de regulacion.

Una pulsacion prolongada (> 0,5 s de la tecla permite la gradacion
positiva o negativa del accionadory corta el sistema de regulacion.

@ Un indicador testigo muestra el estado del accionador.

¢ Los mandos de tipo interruptor

Permiten controlar un accionador de iluminacion (de tipo
interruptor o variador) o un accionador de persiana enrollable.
Para la iluminacion:

Una pulsacién breve (< 0,5 s] de la tecla superior enciende el
accionador (en el nivel anterior al de apagado] e inicia el sistema
de regulacion.

Una pulsacion breve (< 0,5 s) de la tecla inferior enciende el
accionadory corta el sistema de regulacion.

Una pulsacidn prolongada (> 0,5 s) de la tecla permite la gradacion
positiva o negativa del accionadory corta el sistema de regulacion.

@ Un indicador testigo muestra el estado del accionador.
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PRESENTACION E INSTALACION DE LLOS PRODUCTOS

MANDO BUS SCS (CONTINUACION) * Reinicializacion del mando

* Los mandos de tipo interruptor (continuacion) Para restablecer los pardmetros predeterminados, pulse
. brevemente el boton Learn del mando y después manténgalo

Para las persianas enrollables: pulsado unos 10 segundos.

Una pulsacién prolongada (> 0,5 s) de la tecla hace subir (pulsacién
de la parte superior] o bajar (pulsacion de la parte inferior) la
persiana.

Una pulsacion breve (< 0,5 s] de la tecla permite detener la subida
o el descenso de la persiana.

Funcionamiento del mando después de un Plug&Go
m La 1.2 tecla controla el canal al que esta conectado el mando.

m La 2.2 tecla controla el canal siguiente al que esta conectado el
mando si el nimero de canal 1 es impar

m La 2.2 tecla controla el canal anterior al que esta conectado el
mando si el nimero de canal 1 es par.

¢ Ajuste del nivel de iluminacion de los indicadores LED

En todos los mandos, cada botén dispone de un LED. Es posible
ajustarelniveldeiluminacion de este LED durante la configuracion
del mando.

Para ello, debera abrir el producto y, con una herramienta muy
fina (como un destornillador), pulsar el botén Learn del mando
tal como se muestra a continuacion (pulsacion prolongada hasta
obtener la intensidad luminosa deseada):

7 N

Q
LT
O | [lex=iei | ©
=] =]
Q > %
—
&N
| DEFAULT_(555%) PUSH
A
t>2s

De manera predeterminada, el nivel de iluminacion del
mando esta configurado en el 60 %.
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Lllegrand

ACCESORIOS
e Conectores
Conector RJ45: BUS/SCS

Permite conectar los controladores de falso techo y los sensores
directamente a un cable BUS SCS por cableado suplementario
(conector macho)

Adaptador de doble toma RJ45

Permite doblar el nimero de entradas de los controladores de
falso techo. Ideal para conectar varios sensores a una entrada
de un controlador manteniendo un sistema de conexion rapido a
través del cable RJ45

e Cable (0 492 33/73)

Cable sin haldgeno para la conexion de productos BUS SCS
Caracteristicas técnicas

m Color de la funda: blanco

m Didmetro exterior: max.: 5 mm

m NUmero de hilos: 2 cables flexibles trenzados (blanco, azul)
m Seccion de los hilos: 0,5 mm?

m Resistencia eléctrica: interior de 75 Q/km

m Temperatura de funcionamiento: -15 C, +70 C

m Longitud: 200 m
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CONTROLES REMOTOS

El mando por Infrarrojos (o control remoto) permite controlar a
distancia el sistema de iluminacion a través del sensor que sirve
de interfaz IR/BUS SCS.

El mando mavil por Infrarrojos 0 882 31

El control remoto por Infrarrojos es un mando de iluminacion.
Permite controlar un grupo de varios accionadores. Esta
compuesto por tres unidades. Dos unidades de mando ON/OFF y
una unidad de accion independiente.

m Una pulsacion breve (< 1 s) sobre la tecla izquierda enciende el
grupo e inicia el sistema de regulacion.

m Una pulsacion breve (< 1 s) sobre la tecla derecha apaga el
grupo y corta el sistema de regulacion.

m Una pulsacion prolongada (> 1 s] sobre la tecla derecha o
izquierda permite la gradacion del grupo y corta el sistema de
regulacion.

Una pulsacion breve en la tecla Action (Accion) inicia la accion.

El mando de ambiente mavil por Infrarrojos 0 882 32
El control remoto por Infrarrojos es un control de ambiente.
Permite iniciar 5 ambientes independientes

m Una pulsacion breve (< 1s) de una de las teclas inicia elambiente
El ambiente se programa mediante el método Push&Learn

Reinicializacion del control remoto

e Para reinicializar el control remoto, realice una pulsacion
breve seguida de una pulsacion larga (> 10 s) del botén Learn del
control remoto. Entonces, el LED “Learn” (Aprender) parpadea
muy rapidamente.

PRESENTACION E INSTALACION DE LLOS PRODUCTOS

72 X
:O S, Controles CH1

’ bl ~\- -

i \\— Controles CH2

97 Control de ambiente

O . Ambiente 1
O _ Ambiente?2

O _ Ambiente3
O _ Ambiente4

97 Ambiente 5
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CONTROLES REMOTOS (CONTINUACION)

¢ Programacion del control remoto 0 882 31

El método de programacion es Push&Learn.

Estos controles remotos estan compuestos por canales ON/OFF:
es necesario programar la tecla ON, mientras que la tecla OFF se
programa automaticamente.

Indicador —— °

LEARN
[ Tecla LEARN

¢ Asociacion con un sensor

Modo de funcionamiento del método Push&Learn:
m Pulsar el botdn Learn del control remoto

m Pulsar el botén Action (Accién) del control remoto
m Pulsar el botén Learn del sensor (x 2)

m Pulsar el botdn Learn del control remoto

La tecla ON esta programada, la tecla OFF también.
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¢ Asociacion con un controlador

m Para las unidades 1y 2 (consulte la presentacion del
control remoto) basta con configurar la tecla ON mediante
el procedimiento Push&Learn, la tecla OFF se configurara
automaticamente.

Creacion de un mando de iluminacion
Apertura del procedimiento desde el control remoto:

Pulsacion breve del botdn “Learn” del control remoto
— Parpadeo lento del LED Learn del control remoto

Pulsacion breve del botdon “Mando” de la unidad del
ambiente correspondiente
— Parpadeo rapido del LED Learn del control remoto

Adicion de un accionador de luz:

n Pulsacion breve del botén “Learn” del accionador del
ambiente correspondiente
— Parpadeo lento del LED Learn del accionador

Pulsacion breve del botdn “Mando” del accionador del

ambiente correspondiente

— Parpadeo rapido del LED Learn del accionadory se
enciende la carga del accionador

Cierre del proceso:

Pulsacion breve del botén “Learn” del control remoto
— Los LED Learn se apagan en el lidery en los
participantes.

Borrado completo del mando de iluminacion

Pulsacion breve del botdn “Learn” (Aprender] del control
remoto
— Parpadeo lento del LED Learn del control remoto

Pulsacién prolongada del botdn “Mando” de la unidad del
ambiente correspondiente

— ELLED Learn parpadea durante 5 s

Para programar la tecla Learn se accede a ella desde el
compartimento de las pilas (en la parte posterior)

Modo de fabrica del control remoto 0 882 31

Estado del control remoto en el momento del suministro tras un
restablecimiento de la configuracién predeterminada de fabrica
(“Reset”, Reinicializar) del control remoto.

m Con 1 intrasensor: el CH1 controlard el sensor (Atencidn: si
existen ventanas, también controlara el de la oficina adyacente;
para evitarlo, es necesario realizar un Push & Learn entre el
control remoto y el sensor)

m Con 1 sensor BUS + 1 controlador auténomo:

- ELCH1 controlard el lado de la ventana (salida 1)
- EL CH2 controlara el lado del pasillo (salida 2)
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CONTROLES REMOTOS (CONTINUACION)

* Programacion del control remoto 0 882 32
Mismo método de programacion, el método Push&Learn. Cada
ambiente deberd programarse por separado.

Creacion de un ambiente

[} Pulsacion breve del boton “Learn” (Aprender] del control
remoto
=> Parpadeo lento del LED del control remoto

Pulsacion breve del boton de ambiente que desee programar
=> parpadeo rapido del LED del control remoto

Programacion del ambiente

Pulsacién breve del botén “Learn” (Aprender] del controlador
=> Parpadeo lento del LED del controlador

Pulsar las diferentes salidas del controlador segun el
ambiente que desee programar
=> Parpadeo rapido del LED del controlador

Cierre del proceso

Pulsacion breve del botén “Learn” del control remoto
=> los LED “Learn” se apagan en el control remoto y en el
controlador

Modo de fabrica del control remoto de ambiente 0 882 32
El control remoto de ambiente 0 882 32 se suministra en version
ZigBee, el primer paso consiste en pasarlo a la version Infrarrojos
Procedimiento
Pulsacion breve del botén “Learn” del control remoto =>
parpadeo del LED “Learn”
Pulsacién prolongada de la tecla que desee programar (hasta
que el LED azul se apague] => el LED azul se enciende
mientras dura la pulsacion, y después se apaga

Dispone de 10 segundos para elegir el medio realizando
pulsaciones breves para pasar de uno a otro: LED azul
encendido = medio ZigBee/LED azul apagado = medio
Infrarrojos

Cierre: el LED “Learn” empieza a parpadear y al cabo de
10 segundos se apaga, la programacién ha finalizado

Verificacion
Al pulsar una tecla de ambiente, durante la pulsacion, el LED azul
debe estar fijo y luego debe apagarse
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Lllegrand

~UNCIONAMIENTO
= LOS SENSORE

MODOS DE FUNCIONAMIENTO

@ El modo automatico o
Célula de medicién de la
L sensor enciende el grupo de luces automéaticamente cuando se luminosidad
detecta presencia con un nivel insuficiente de luminosidad y las = -
apaga automaticamente tras un tiempo determinado sin detectar = Lente de deteccion reforzada

presencia.
(Este modo de funcionamiento no excluye el uso del control
manual que permite la anulacién).

ElModo Paso (o “walk-through”) Todos los sensores Legrand cuentan con un sensor de
movimiento y una célula de luminosidad.

El sensor enciende el grupo de luces automaticamente cuando se Existen varios modos de encendido.

detecta presencia con un nivel insuficiente de luminosidad y las
apaga automaticamente tras un tiempo determinado sin detectar
presencia.

No obstante, si el ocupante no es detectado después de 20 s, el
tiempo de no presencia sera de 3 min (si el tiempo de no presencia
preajustado es superior a 3 min).

Este modo es el mas adecuado para lugares de paso poco
frecuentes, ya que permite ahorrar un promedio de 5 veces mas
energia que el modo automatico.

(Este modo de funcionamiento no excluye el uso del control
manual que permite la anulacion).

El modo Manual ON/Automatico OFF

El usuario debe activar manualmente las luces, y el sensor las
apaga automaticamente si el usuario se ha olvidado de hacerlo
al salir. En este modo, la célula de luminosidad no influye en el
encendido de las luces, aunque la regulacion permanece activada.
Este modo ahorra mas energia que el modo automatico (15 %),
pero no tiene en cuenta el confort visual de la persona.

Este modo se recomienda en las superficies de trabajo que
reciben luz natural.
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COMPORTAMIENTO

CONT

-NSO
ROLA

MODO AUTOMATICO ON - AUTOMATICO OFF ‘

RY
)0

\@/
N

&

-

la luz es suficiente

e sin efecto

e sin efecto

il

la luminosidad es

e activa las cargas inmediatamente

¢ activa inmediatamente las cargas en el nivel anterior
al apagado (si el nivel anterior es demasiado bajo, las

insuficiente e realiza la regulacion cargas se activan al 70 % de su potencia méaxima)
Entra 1 e realiza la regulacién
persona
[ o el - ol e ) e, 2 e e e silaluz eStT alpa?ada. activa inmediatamente las
el sensor regula, la sala se inmediatamente cargas en el nivel anterior _ _
oscurece o sin efecto si la luz esta encendida e sj la luz estd encendida, aumenta inmediatamente la
potencia luminosa
e si la luminosidad es superior al umbral, las |e disminucion de la potencia al nivel seleccionado
el sensor regula, la sala se cargas se apagan después de 10 min (la disminucién es progresiva = 1 % por min) (en caso
ilumina e sin efecto si la luminosidad es inferior al de que haya una gran diferencia de luminosidad, la
- umbral disminucidn puede tardar mas de 2 hora)
la luz esta encendida. pulsar|® si el control estd ajustado en OFF, todas las |e si el control estd ajustado en OFF, todas las cargas
breverente el contro‘Lp cargas se cortan inmediatamente se cortan inmediatamente
manual e sj el control esta ajustado en ON, realiza la e si el control estd ajustado en ON, realiza la
requlacion requlacion
Hay 1 la luz estd encendida, « corta la requlacion e corta la regulacion
persona mantener pulsado el control |, cin efecto gn las cargas e aumenta o disminuye la potencia luminosa
dentro manual 9 inmediatamente

la luz estd apagada, pulsar
brevemente el control
manual

e sj el control esta ajustado en OFF, corta la
regulacion

e sj el control esta ajustado en ON, realiza la
requlacion con encendido inmediato

e si el control esta ajustado en OFF, corta la regulacién
e si el control estd ajustado en ON, realiza la
regulaciény enciende las cargas en el nivel anterior

la luz estd apagada,
mantener pulsado el control
manual

e corta la regulacion
¢ enciende las cargas

e corta la regulacion
e enciende las cargas y gestiona la variacion por
encima o por debajo de la potencia luminosa

La persona sale

 apaga las cargas y corta la regulacion tras la
temporizacion ajustada

e apaga las cargas y corta la regulacion tras la
temporizacion ajustada

Corte de la red eléctrica

e los controladores memorizan su estado

e los controladores memorizan su estado

Restablecimiento de la red eléctrica

¢ los controladores vuelven al estado anterior
al corte

e la regulacion esta detenida

e se realiza la temporizacion

¢ si no se detecta movimiento = apagado tras
la temporizacién

¢ los controladores vuelven al estado anterior al corte

e la regulacion esta detenida

e se realiza la temporizacion

¢ si no se detecta movimiento = apagado tras la
temporizacion
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MODO MANUAL ON - AUTOMATICO OFF

Lllegrand

\@/
2N

&

b -

il

la luz es suficiente

e sin efecto

e sin efecto

la luminosidad es

e sin efecto hasta que se pulsa el control

e sin efecto hasta que se pulsa el control manual

insuficiente manual
Entra 1
persona
+ i la luz esta apagada, activa las cargas e sila luz esta a_pagada, activa inmediatamente las
el sensor regula, la sala se inmediatamente cargas en el nivel anterior
oscurece e sin efecto si la luz esta encendida e sj la luz esta encendida, aumenta inmediatamente
la potencia luminosa
. L . e disminucién de la potencia al nivel seleccionado
e si la luminosidad es superior al umbral, las (la disminucién es progresiva = 1 % por min)
el sensor regula, la sala se | cargas se apagan después de 10 min ( prog = epor
e : ! AU ; . en caso de que haya una gran diferencia de
ilumina ¢ sin efecto si la luminosidad es inferior al e R 7
mbral luminosidad, la disminucién puede
u tardar més de V2 hora)
el sensor no regula, . .
e sin efecto e sin efecto
- la sala se oscurece
el sensor no regula, . .
. § ¢ sin efecto ¢ sin efecto
la sala se ilumina
la luz est4 encendida e si el control estd ajustado en OFF, todas las |e si el control estd ajustado en OFF, todas las cargas
N ey iy el‘ cargas se cortan inmediatamente se cortan inmediatamente
H P e si el control estd ajustado en ON, realiza la | si el control esta ajustado en ON, realiza la
ay 1 caiyel el regulacion regulacion
persona - - 9 g —
dentro la luz esta encendida, « corta la regulacién e corta la regulacidén

mantener pulsado el
control manual

¢ sin efecto en las cargas

e aumenta o disminuye la potencia luminosa
inmediatamente

la luz estd apagada, pulsar
brevemente el control
manual

e si el control estd ajustado en OFF, corta la
regulacion

e si el control estd ajustado en ON, realiza la
regulacion con encendido inmediato

e si el control estd ajustado en OFF, corta la
regulacion

e si el control estd ajustado en ON, realiza la
regulacion con encendido de las cargas en el nivel
anterior

la luz estd apagada,
mantener pulsado el
control manual

e corta la regulacion
¢ enciende las cargas

e corta la regulacion
e enciende las cargas y gestiona la variacion por
encima o por debajo de la potencia luminosa

La persona sale

¢ apaga las cargas y corta la regulacion tras la
temporizacion ajustada

e apaga las cargas y corta la regulacion tras la
temporizacion ajustada

Corte de la red eléctrica

¢ los controladores memorizan su estado

¢ los controladores memorizan su estado

Restablecimiento de la red eléctrica

e los controladores vuelven al estado anterior
al corte

e la regulacion esta detenida

e se realiza la temporizacion

® si no se detecta movimiento = apagado tras
la temporizacion

e los controladores vuelven al estado anterior al corte

e la regulacion esta detenida

e se realiza la temporizacion

e si no se detecta movimiento = apagado tras la
temporizacion
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COMPORTAMIEN

0

= VARIOS SENSORE
CON UN BOTO
PULSADOR

QU Eo

S B

Todas las cargas y los sensores estan apagados

)11 oFF
(X) L2 0FF
& Ln oFF

(&1 oFF
(5] b2 oFF
(5]on oFF

Pulsar brevemente el boton pulsador

)

<1s

Todas las cargas y los sensores
se encienden

Todas las cargas y los sensores estan encendidos

/

>XL10N

\
/
\

\ 7/

)<
/
A 120N
\_/

“®tnon

\

([2]o1 0N
(8]p20n
[@]onon

Pulsar brevemente el botén pulsador

<1s

]

Todas las cargas y los sensores
se apagan

La cargay el sensor 1 estan encendidos y los otros
2 estan apagados (2 y n)

\_/
“®L1oN

(X) L2 0FF

&) LnoFF

(=]o10n
(2] b2 0FF
(=] on oFF

Pulsar brevemente el botén pulsador

<1s

(1]

La cargay el sensor 1 se apagany los
otros 2 se encienden (2 y n)

Mantener presionado el botén pulsador

>1s

(il

pulsar brevemente el botdn pulsador

<1s

(1]

a

Todas las cargas y los
sensores se apagan

Mantener presionado el botén pulsador

>1s

(1]

Todas las cargas y los sensores
se encienden
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D1
XL D2
Dn

VARIOS SENSORES Y UNA CARGA

Lllegrand

Estado

Acciones

Resultado

La cargay todos los sensores estan apagados

(2]o1 oFF
(X)L oFF (202 oFF
(=] on oFF

Pulsar brevemente
el boton pulsador

/@ <1s

La carga y todos los sensores se
encienden

La cargay todos los sensores estan encendidos

EEN
\_/

“RLoN ([©]o20N
(=]onon

Pulsar brevemente
el boton pulsador

<1s

(]

La cargay todos los sensores se apagan

La cargay el sensor 1 estan encendidos y los otros
2 estan apagados (2 y n)

(3]o1 0N
N/

“RLon  |[B]o20FF
(2] on oFF

Pulsar brevemente
el boton pulsador

<1s

(1]

El sensor 1 se apaga;
la carga permanece encendida y los
otros 2 sensores se encienden
(2yn)

Mantener presionado
el botén pulsador

>1s

(il

pulsar brevemente
el boton pulsador

<1s

(]

s

La cargay todos los sensores
se apagan

Mantener presionado
el boton pulsador

>1s

(1]

La cargay todos los sensores
se encienden
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TECNOLOG

DEFINICIONES DE LAS TECNOLOGIAS DE DETECCION
i\\\ PIR: Infrarrojos

PIR (tecnologia infrarroja pasiva) es una tecnologia de deteccion
basada en un sensor piroeléctrico que mide la variacion de la
temperatura.

Los sensores reaccionan a los cambios bruscos de energia
térmica al detectar la aparicion de esta energia en la longitud de
onda emitida por el ser humano.

Para detectar la presencia de un ocupante, deben situarse en la
linea de vision directa de este. Una lente curvada de facetas define
el campo de vision como una multitud de conos de deteccion
verticales y horizontales proyectados por el sensor.

Cuanto mas alejada del sensor se encuentre la persona, mayor
sera el espacio entre los conos.

Por lo tanto, la sensibilidad del sensor de movimiento disminuye
al aumentar la distancia del sensor.

d
@

Los parametros leidos por el sensor son la temperatura
y la superficie. Cuando la temperatura es similar a la
del cuerpo humano, el sensor tiene dificultades para
realizar la deteccion.

La mejor posicion para colocar el sensor es en
perpendicular a la trayectoria de las personas.

42 |
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Amplificador ,@
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Célula de

Senald
ena de luminosidad
Detector PIR

infrarrojos

T

Lente de Fresnel

Deteccion por infrarrojos
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DEFINICIONES DE LAS TECNOLOGIAS DE DETECCION

(CONTINUACION)
L]
»,/ US: Ultrasonidos ‘
. . . , Emisor
Estos sensores emiten ondas sonoras imperceptibles para el oido
humano por medio de un cuarzo oscilante a una frecuencia de
40 kHz y una potencia < 110dBa 1,5 m.
Dichas ondas se emiten en el radio de cobertura del sensor y
rebotan en los objetos, las superficies y las personas. Cuando las

ondas vuelven al sensor, se mide su frecuencia. EL movimiento ‘

Movimiento detectado
se detecta mediante un ligero desfase de la frecuencia (efecto mediante efecto Doppler
Doppler]), lo que activa una sefal de presencia.

El sensor de ultrasonidos puede “ver” alrededor de objetos y
superficies, siempre y cuando las superficies de un espacio Deteccion por ultrasonidos
cerrado sean lo suficientemente duras para permitir el rebote de

las ondas sonoras.

Sin emisiones de ondas de radio, Ultrasonidos = vibracion

mecanica.

Receptor

La mejor posicion para colocar el sensor es orientado
hacia la trayectoria de las personas.

el gato de 25 kHz y el perro de 35 kHz; los ultrasonidos

@ El ser humano percibe frecuencias maximas de 20 kHz,
no afectan al ser humano y los animales.

sensor, pero continua emitiendo igualmente cuando

@ Es posible no utilizar mas los ultrasonidos para el
esta desactivado.

@ -==m
%,

£+ DUAL: Doble tecnologia (PIR + US)

Los sensores con doble tecnologia utilizan las dos tecnologias,
PIR y Ultrasonidos, lo que permite una fiabilidad y una cobertura
maximas con un minimo de detecciones falsas.
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TECNOLOGIAS DE DETECCION

ELECCION DE LA TECNOLOGIA DE DETECCION

i El espacio se utiliza de forma
intermitente? ; Las luces permanecen
encendidas cuando las salas no estan

ocupadas?

Si

v

;Se debe cumplir alguna
recomendacion energética?

T
Si

v

¢La altura de los techos es inferior
a4m?

A

I
Si

v

-

Si

¢ Hay paredes, equipos o muebles en
elinterior del espacio?

»

No

.

!

—

;El espacio esta delimitado? |

No

¢ El espacio es pequefio o esta
bien definido?

Si ¢

¢ Existe flujo de aire?
¢ Aire acondicionado?

Si

—
® |Jmm
I\\Q...
1% %
e
DT o Ultrasodnico ’\io

| Si

v

Y

;Hay equipos mecénicos
moviles en la sala?

:

acondicionado?

¢Elinstalador puede alejar el
sensor de la salida del aire

¢ Hay una vision directa de todas

las zonas?

’7
No
v

Si

Si

v ¥ v ; v
o |Jum o |Jum ° o mwm
N, N,
8% 0y, Utilizar otro sistema de 8% 0y, \\\
o % ) e Y4
[} control mas adecuado ne
DT o Ultrasodnico DT o Ultrasodnico Ultrasodnico PIR
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I
No

v

No —¥

Si

;Desea controles
automaticos?

[
No

v

Utilizar otro sistema de
control mas adecuado

¢ Hay paredes, equipos
o muebles en el interior
del espacio?

— No —»

I
Si

Y

™

PIR

¢ Existe una zona
pequefa o una zona mas
especifica que requiere
deteccién?

— Si —

I
No

'

N

PIR

La instalacion de
sensores adicionales
permite obtener el
retorno de la inversion

— Si —

I
No

¢

Utilizar otro sistema de
control mas adecuado

Lllegrand

RESUMEN DE BUENAS PRACTICAS

¢Qué sensor se debe utilizar en cada espacio?
m Espacios delimitados y con obstaculos:
sensoresUS.
m Espacios abiertos sin obstaculos: sensores IR.
m Espacios con poco movimiento:
sensores con doble tecnologia.

V Lo que hay que hacer

m Colocar los sensores por encima o cerca de las principales
zonas de actividad de un espacio.

mInformar a los ocupantes sobre los nuevos aparatos y su
utilizacion.

m Cruzar las zonas de deteccion permite que esta mejore y que
disminuya la sensibilidad sin pérdidas de deteccion.

m Respetar una distancia minima de 4 m entre un sensory otro.

® Lo que no hay que hacer

Eleccion incorrecta del sensor para estos espacios:

m Sensores US:

- en espacios donde la altura del techo supera los 4 m.

- sensores de ultrasonidos en lugares sometidos a vibraciones.

m Sensores IR:

- en espacios donde hay objetos, muebles o paredes que cortan
la senal.

- en espacios donde el movimiento de los ocupantes es minimo.

Eleccion incorrecta del sensor para estos espacios:

m Instalar los sensores US uno en frente del otro.

m Instalar los sensores IR en lugares donde la temperatura
ambiente sea similar a la del cuerpo humano.

m Instalar los sensores a menos de 2 metros de una toma de aire
acondicionado o de una toma de calefaccion de aire forzado.

Uso incorrecto:
m Controlar la iluminacion de seguridad y las salidas de
emergencia con sensores.
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PRINCIPIO DE FUNCIONAMIENTO

La regulaciéon luminosa Unicamente es posible en espacios
iluminados mediante luz natural (ventana).

La medicion de la luminosidad de los sensores (BUS/SCS) es
permanente. Se realiza mediante una célula de luminosidad
integrada en el sensor.

Porlotanto, laluminosidad se conmutaraovariaraconstantemente
en funcion de la presenciay del nivel de luminosidad.

Esta funcion se denomina regulacion luminosa.

Los algoritmos de regulacion que ejecutan los sensores les
permiten conocer el nivel de luz artificial y de luz natural con el fin
de adaptar el nivel de luz artificial segun las necesidades.

Niveau (lux)
Seuil de
luminosité [~— 7 T T =2
d’extinction
3
Seuilde | . 2 _ . _ . _._._
luminosité
1
L _._
Détection Extinction Allumage Temps
de la charge de la charge
Leyenda:
————— Luz natural
Luz artificial

Caso de una disminucién repentina de la luminosidad
(por ejemplo, si se cierra una persiana)

Luz natural + artificial

Sin luz
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 UMINOSA

REGULACION

La célula de luminosidad del sensor mide constantemente el nivel
de luminosidad de un espacio (compuesto por luz natural y luz
artificial]. En funcion de la variacion de la luz natural, la célula del
sensor conmuta o varia las cargas asociadas.

1. La regulacion por conmutacion:

Para dar la orden de apagado, la célula debe medir un nivel de
luminosidad natural [y distinguirlo del aporte de luz artificiall.
Si dicho aporte es superior al umbral de luminosidad ajustado,
entonces las cargas se apagaran. Para que la célula dé la orden
de apagado, debe superarse el umbral de luminosidad durante
10 minutos. Esto evita los apagados inesperados, que podrian
suponer una molestia para los ocupantes.

Si se produce una disminucion brusca o progresiva de la
luminosidad natural, la célula reactivard inmediatamente la
orden de encendido.

Explicacion de la figura de al lado:

m 1: La luz esta apagada.

m 2: Se detecta que una persona entra en la sala Yy, si el aporte de
luz natural es inferior al umbral, el sensor enciende la carga.

m 3: La carga esta encendida.

m4: Después de que la célula de luminosidad compare las
iluminaciones natural y artificial, y una vez transcurridos
10 minutos con la intensidad luminosa de la carga por encima
del umbral de luminosidad de apagado, el sistema corta la
carga.

m 5: La carga esta apagada.

m6: La intensidad luminosa disminuye hasta el umbral de
luminosidad minimo programado.

m 7: Si la intensidad luminosa de la carga disminuye por debajo
del valor del umbral de luminosidad programado durante
20 segundos, el sensor enciende la carga.

m 8: Se estd realizando la regulacion. Esto permite al usuario
disponer de un nivel de iluminacion suficiente en su oficina
gracias al sistema que ajusta la intensidad luminosa artificial en
funcion de la luz natural en ON/OFF.

m9: En caso de una disminucion repentina de la luminosidad
(por ejemplo, cuando se cierran las persianas), la luz se
enciende inmediatamente.
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Pendiente 20 %
(luminosidad)/20 s

U. Lum. + 40 %

U. Lum. + 20 %

Umbral de
luminosidad

Lllegrand

Nivel

100 %

50 %

fDeteccic’)n @

2. La regulacion por variacion:

Este tipo de regulacion permite regulary ajustar la luminosidad de
la sala en un nivel constante. Se ha seleccionado un algoritmo de
aumento rapido de la luminosidad para que el ocupante disponga
siempre de un nivel de luminosidad suficiente y una disminucion
rapida cuando la luminosidad es muy superior al umbral de
luminosidad (umbral de luminosidad + 40 %) para favorecer el
ahorro de energia, después lento cuando la luminosidad esta
mas cerca del umbral para favorecer la comodidad evitando a los
usuarios perturbaciones de iluminacién/apagado intempestivas.
El tiempo que se tarda para reducir la luminosidad del 100 % al
1 % puede variar entre algunos minutos y 30 min.

Para una regulacion eficaz, es importante disponer de
una potencia de iluminacion similar al valor del umbral

@ de luminosidad.

Calculo del umbral de luminosidad de apagado = valor
del umbral de luminosidad x 1,5 + Aporte artificial. El
resultado debe compararse con el valor proporcionado

por el luxémetro para verificar el apagado de las cargas.

homogénea como sea posible (se recomienda no realizar
divisiones en direccion perpendicular a la ventana).

m La superficie de medicion de la luminosidad es de
unos 4 m de diametro a 2,5 m de altura. Sin embargo, es
posible ajustarla en un espacio inferior a 12 m2 si este se
encuentra cerrado.

m La distancia entre un sensor y otro debe ser de al
menos 3 m para evitar problemas de “bombeo” y que
no influyan las luminarias del vecino. Si la distancia es
inferior a 3 m, seleccione la regulacion en bucle abierto.
m Para un funcionamiento optimo de la regulacion y
la eficiencia energética, el dimensionamiento de la
potencia de las luminarias debe ser el adecuado. El nivel
de luminosidad recomendado se define en la norma
EN12464-1 (iluminacién de los lugares de trabajo).

@ m La distribucion de la luz natural debe ser tan

\

-.- Nivel de variacion

@ Colocacion del sensor para una medicion correcta de la
luminosidad en bucle cerrado

D Méx.=(de 1,5a 2] h¢

A
v

DMin.=1h

v \4

Para obtener un resultado satisfactorio de la regulacion, se
recomienda tener al menos una apertura (ventana) hacia el
exterior.

Se recomienda colocar la célula de luminosidad a 1 vez la altura
deltechoyaun maximo de entre 1,5y 2 veces la altura de la parte
superior de la ventana.

Para un techo con una altura de 2,8 my una ventana de una altura
maxima de 2,5 m, se puede colocar el sensor a una distancia de
entre 2,8 my 5 m de la ventana.

Por encima de este limite, la regulacion de luz en funcion del
aporte de luz natural serd menos eficaz, ya que dicho aporte sera
muy reducido.
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UNCION

S

PECIAL

Estas funciones no estan disponibles en todos los
sensores [consulte las fichas técnicas).

d

SENSOR EN MODO DE DETECCION SOLO

Ajustar el sensor en modo de deteccion solo significa que el
sensor no tiene en cuenta la luminosidad natural, ni siquiera
durante la primera deteccion.

El sensor funcionara cuando detecte presencia.

m Ajuste de un sensorBUS:
el pardmetro debe ajustarse mediante Virtual Configurator
(si desea obtener mas informacidn, consulte la guia del
sistema SCS).

m Ajuste de un sensor autonomo:
ajuste el umbral de luminosidad en el valor maximo (1275 Ix).
Estas funciones no estan disponibles en todos los
sensores [consulte las fichas técnicas).

S

SALIDA AUXILIAR

Esta funcién se encuentra disponible en algunos sensores y
controladores. Esta salida controla un contacto seco, cerrado
durante una deteccién de presencia (sin tener en cuenta la
luminosidad natural]. Esta funcion estad adaptada especialmente
para las ventilaciones mecanicas controladas (paso del modo
ECO al modo CONFORT).

Latemporizacién de la salida auxiliaresidénticaalatemporizacion
de la salida principal.
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FUNCION CEIL

La funcién CEIL permite al instalador ajustar el umbral de
luminosidad segun el nivel de luminosidad ambiente.

Para activar la funcion CEIL:

Vaya a Parametros del sensor/Umbral de luminosidad y envie
el valor de CEIL (cuando el valor del umbral de luminosidad se
encuentra ajustado en 0, aparece un icono ) > en la pantalla).

@ La carga debe estar apagada

Parametro:

Umbral de luminosidad€)

El umbral tendra el valor leido por la célula de luminosidad del sensor en
el momento del envio de la orden.

Apague las luces artificiales para poder apreciar bien la
luminosidad ambiente.

Lllegrand

FUNCION PULSE

Esta funcion permite sustituir el boton pulsador de unainstalacion
con temporizador [tipo escalera, pasillo...) por un sensor.

- Para renovaciones con un sensor de 2 hilos 0 784 57, la
temporizacién del sensor debe ser superior o igual a la del
temporizador.

- Para instalaciones nuevas con un sensor de 3 hilos

Para activar la funcion PULSE:

Vaya a Parametros del sensor/Temporizacion, envie el valor
de PULSE (cuando el valor de la temporizacién se encuentra
ajustado en 0, aparece un icono en la pantalla) y ajuste la
temporizacién en el temporizador.

Temporizacion maxima del temporizador: 10°

Funcionamiento:

El sensor envia un impulso cada 10 s en cuanto se detecta una
persona

Parametros del
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FUNCIONES ESPECIALES

CORTE DE LA RED ELECTRICA EN CERO

Con el fin de reducir la incidencia de las corrientes inducidas por
las cargas fluorescentes, especialmente en los relés de corte, el I \ I \ I \
conjunto de los sensores y controladores Legrand realiza un corte
de la red eléctrica.

Descripcion: la senal de entrada y salida con corriente alterna es \ / \ /
una onda sinusoidal. La entrada y la salida reciben alimentacion
de la misma fase, es decir, estan sincronizadas.

El sensor observa la onda sinusoidal de la senal de entrada.
Cuando recibe una orden de apagado, espera que la onda
sinusoidal de la senal de entrada llegue a cero y corta la carga.

Valor 0
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Lllegrand

PROGRAMACION

CONTROLADORES ANALOGICOS
« Controlador ON/OFF: 0 488 50

Este controlador dispone de 3 modos de funcionamiento
(consulte elapartado Presentacion e instalacion de los productos\
Controlador analdgico)

m Realice el cableado correspondiente al modo deseado

m Posicione el selector como se recomienda en el modo
m Modos 1y 2: selector en posicién de luz
m Modo 3: selector en posicion de ventilacion

m Conecte el controlador a la red eléctrica y espere a que el LED
del controlador y de los sensores se apague

m Mediante la herramienta de configuracion 0 882 30, configure
los sensores

Atencion: en caso de que haya varios sensores, elija el que se

encuentre en el rincon mas sombrio, active su regulacion y

desactive la regulacion en los demas sensores => este sensor

serd el que medira la luminosidad para todos los sensores

e Controladores de variacion: 0 488 51y 0 488 52

Estos controladores disponen de 5 modos de funcionamiento
(consulte el apartado Presentacion e instalacion de los productos\
Controlador analdgico)

m Realice el cableado correspondiente al modo deseado

m Conecte el controlador a la red eléctrica y espere a que el LED
del controladory de los sensores se apague

= Elija el modo de funcionamiento deseado

Una pulsacion prolongada (> 400 ms) del
pulsador permite desplegar las opciones
de los modos de funcionamiento. La
visualizacion se realiza con los 3 LED
marcados del 1 al 3.

Tras pulsar durante 2 s, los LED empiezan
a parpadear para indicar que el controlador
pasa a un modo de configuraciony, al cabo
de 4 s, este propone un nuevo modo. Cuando
nos conviene una opcion, basta con soltar el pulsador y, cuando
los LED se vuelven fijos, se aplica el nuevo modo.

m Mediante la herramienta de configuraciéon 0 882 30, configure
los sensores

Atencion: en caso de que haya varios sensores, elija el que se

encuentre en el rincdn mas sombrio, active su regulacion y

desactive la regulacion en los demés sensores => este sensor

sera el que medira la luminosidad para todos los sensores

| GESTION DE LA ILUMINACION - OFERTA AUTONOMA | GUIA DE INSTALACION Y USO | 51

iNDICE



PROGRAMACION

CONTROLADORES BUS SCS

Los controladores de falso techo disponen de dos modos
de programacién que no requieren ninguna herramienta de
configuracion. Estos dos modos se denominan:

m Plug&Go: modo de programacion automatica

m Push&Learn: modo de programacion para personalizar la
instalacion

Plug&Go
El modo Plug&Go es una programacion automatica que se realiza
en funcidén del cableado

Procedimiento
Conecte todos los productos (los mandos a las entradas del
controlador)

El controlador reconoce automaticamente todos sus periféricos y
efectla su propio Plug & Go (Una vez finalizado el proceso Plug &
Go, los indicadores LED de cada controlador y de cada periférico
dejan de parpadear).

Los controles manuales y los sensores conectados a la entrada
1 controlaran la salida 1, los controles manuales y los sensores
conectados a la entrada 2 controlaran la salida 2, etc.

Tras un breve periodo de inicializacion/configuracién automatica,
el sistema esta operativo inmediatamente.

Botdén Learn

Comportamiento del sensor después de un Plug&Go
Después de un Plug&Go, el sensor controlara la salida a la que
esté conectado.

Los enlaces creados en Plug&Go no se podran borrar a través del
Push&Learn. Estos enlaces solo pueden suprimirse borrandolos
completamente del periférico (“Reset” del sensor).

El sistema identifica los periféricos del controlador en cada salida,
a continuacion se obtiene la configuracion siguiente.

Sensor solo: configuraciéon en modo Paso

Sensor + control punto a punto: configuracion en modo Manual
ON/Automatico OFF

Sensor + comando de grupo: configuracion en modo Manual ON/
Automatico OFF

Conexion BUS SCS RJ 45

_——— (=== ____i
Salida4 L4 0-10VF === = = = = = 1 '
12: Entrada 4
Salida 3 L3 IR R E T pee— ____{ lEJ\m
Salida 2 L2¢Q Jo-tov[=r=======1 —--d Entrada 2
P
: o Entrada 1
0-10V
Salida 1 L1 TR S —— < - - 4] ’ L_\)
NS\
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Lllegrand

PUSH&LEARN

El modo Push&Learn es una programaciéon manual que permite personalizar la instalacion después de un Plug&Go, ahadiendo un
comando general o de zona, agrupando varios espacios independientes en uno solo o anadiendo un control remoto.

Iniciar el procedimiento de personalizacion PUSH&LEARN:

Un controlador de falso techo no es nunca el “lider” de

@ Principio de la configuracion Push&Learn
un grupo

Fin del proceso /\ Seleccione el LIDER

Push & Learn® en H 1 del grupo
el LIDER

-~ S~ So
e 4
‘ Afada un ACTOR
4 .
Y Repita la accion B para E
I cada  productor ACTOR

afadido al LIDER

Producto que envia una orden a uno o varios productos. Si se supera este tiempo, debera volver a empezar el

« LiDER = EMISOR (mando o sensor) @ Tiempo de procedimiento £ 10 min.
Es a partir de éste que se inicia y valida el proceso de aprendizaje procedimiento.

* ACTOR = RECEPTOR (controlador de falso techo)
Producto que ejecuta la orden enviada por el LIDER
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PROGRAMACION

PUSH&LEARN (CONTINUACION)

= Modificacion de un enlace funcional

El mando (control manual o sensor) esta asociado a 1 salida del
controlador y se desea ahadir una salida

m Pulse el botdn LEARN del mando o del sensor
— EI'LED LEARN parpadea lentamente

« Caso n.1: producto con boton de comando
m Pulse el botén de comando

— EI'LED LEARN parpadea rapidamente
« Caso n.2: sensores

m Pulse una 2.2 vez el botén LEARN
— EILED LEARN parpadea rapidamente

m Pulse el botén ON de la salida del controlador que desee afadir

m Pulse el botén LEARN del mando
— Todos los LED dejan de parpadear

Botén LEARN

CasoN. 1
==

Botén LEARN

CasoN. 2

=
)

i o\
N
)

O

Botén LEARN

Boton ON

Botén LEARN

Botén LEARN
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PUSH&LEARN (CONTINUACION)

= Modificacion de un enlace funcional (continuacion)

Lllegrand

El mando (control manual o sensor) esta asociado a 2 salidas
del controlador y se desea suprimir una salida
« Hay que eliminar las 2 salidas

m Pulse el botén LEARN del mando o del sensor
— EILED LEARN parpadea lentamente

Caso N. 1: producto con botén de comando
m Pulse el botén del mando
— EILED LEARN parpadea rapidamente
Caso N. 2: sensores

m Pulse una 2.2 vez el botén LEARN
— EILED LEARN parpadea rapidamente

m Pulse el botén LEARN del controlador
— EILED LEARN del controlador deja de parpadear (se eliminan las 2 salidas
creadas)

m Pulse el botéon LEARN del mando
— Todos los LED dejan de parpadear

Botén LEARN Botén LEARN
CasoN. 2

« A continuacion, afnada la salida que desee conservar

m Pulse el botdn LEARN del mando o del sensor
— EILED LEARN parpadea lentamente

Caso N. 1: producto con botéon de comando
m Pulse el botén del mando
— EILED LEARN parpadea rapidamente
Caso N. 2: sensores

m Pulse una 2.2 vez el botén LEARN
— EI LED LEARN parpadea rapidamente

m Pulse el boton LEARN del controlador
— EI LED LEARN parpadea rapidamente

= Pulse el botéon ON de la salida del controlador que se desee conservar
— EI LED LEARN parpadea rapidamente

m Pulse el boton LEARN del mando
— Todos los LED dejan de parpadear

=
N

Bot6on LEARN

Botén LEARN
=

Boton ON
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PROGRAMACION

EL PUSH&LEARN REMOTO

Este procedimiento permite realizar un grupo con un sensory las
unidades de los controladores de falso techo. Para realizar esta
manipulacion deberd utilizar el configurador maévil (0 882 30).

=

L
N

-
|

LEARN
R /
J:f RL/C
g
H H :)[]
m

Apertura del proceso:
En la pantalla “P&L del sensor”, pulse “Learn” (Aprender] en la
direccion del sensor. Aparece una pantalla nueva.

= P&L del sensor

Parémetro del sensor®
PnL de grupo

Adicién de un periférico

Modo avanzado >

Archivos >

[< T Touer o

Parpadeo rapido del LED Learn del sensor. Los controladores
de falso techo que ya estan en el grupo encienden las cargas
conectadas.
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Eleccion de la salida de un controlador de falso techo:

( )
Anade un canal @ Learn
algrupo + Pasa al canal

siguiente
_ Ok
Suprime Termina el
un canal - procedimiento
del grupo
[Fn T
\ Y,

Pulse el botdn “OK” en la ventana del configurador

— El controlador de falso techo propone una salida
encendiéndola (si no forma parte del grupo) o
apagandola y volviéndola a encender (si forma parte
del grupo).

Pulse el botdn “OK” en la ventana del configurador

— El controlador de falso techo apaga la salida anterior
(que no forma parte del grupo) y después propone otra
tal como se ha descrito anteriormente.

Cuando el controlador ha pasado todas las salidas, vuelve a
empezar.

Adicion o eliminacion de una salida de controlador de falso
techo:

Una vez elegida la salida, pulse el botén “+” durante 2 s para
anadirla al grupo, o “-" para retirarla

— El controlador confirma la seleccidn realizando un
ciclo de apagado y encendido.

Cierre del proceso:
Mediante la ayuda del configurador, pulse el botéon “fin” => ELLED
del sensor se apaga.
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PUESTA A PUNTO

CON LA F
JE CONF
JE LOS S

G
=NSO

RAMIENTA
RACION
RES

>
U

Consulta del
sensor

Ajuste del
sensor

Verificacion del
funcionamiento

RECORDATORIO DE LAS NORMAS DE INSTALACION
Antes de ajustar un sensor, debe realizarse el cableado conforme
a las instrucciones de cableado entregadas con el sensor.

Para los sensores BUS, debe completarse la configuracion del
sistema (Plug & Go).

Este proceso se puede aplicar a los sensores BUS autonomos.
Para ajustar los sensores, es necesario disponer de una
herramienta de configuracion 0 882 30.

La herramienta 0 882 35 permite ajustar los parametros basicos:
temporizacién, modo de funcionamiento, sensibilidad y umbral de
luminosidad.

Sin embargo, no permite diagnosticar el sensor en caso de que
ocurra algun problema.

de la herramienta de configuracion 0 882 30, consulte la

@ Para obtener mas informacion sobre el funcionamiento
ficha técnica que se encuentra en www.legrandoc.com.

VERIFICACION DEL CABLEADO

Para verificar el cableado, conecte la instalacion a la corriente
eléctrica: el sensor debe encender la carga durante 30 segundos
aproximadamente segun el tipo (BUS, auténomo): esta etapa se
denomina calentamiento.

e \ r
o Test fonctionnement
Fichiers > Fin temporisation
PnL capteur > Etat initial
—> |my
Configuration outil > |
=T 1] T =T ]

Con la ayuda de la herramienta de configuracion 0 882 30, vaya
al mend Prueba y controle la carga mediante las funciones ON
y OFF.

control remoto por infrarrojos...), iselo y verifique el

@ En caso de que haya un mando local (botén pulsador,
control de la carga.

En caso de que las cargas no respondan, consulte al
instalador para detectar el error de cableado.

d
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PUESTA A PUNTO CON LA HERRAMIENTA DE CONFIGURACION

DE LOS SENSORES

Verificacion del Ajuste del Verificacion del
cableado sensor funcionamiento

CONSULTA DEL SENSOR

Tras la validacion del cableado, es necesario consultar el sensor. Puesto que la herramienta ref. 0 882 30 es comuUn para varias
gamas de productos, la lectura global de los pardametros permite

( pr— filtrar los parametros que no se utilizan en el producto consultado,
y solo se visualizan en la herramienta los menus y controles

Fichiers 5 compatibles.
Lista de pardmetros (ejemplo de lectura de un sensor en una

PnL capteur > oficina: 0 488 22 - sensor BUS con doble tecnologial.

Test >

Configuration outil > 0Oh15min0s Temporizacion

I I 2 IJ PIR Muy alta Sensibilidad IR

\ US Alta Sensibilidad US

o ) ) ) 300 Lx Umbral de luminosidad

En el menu principal, en la parte inferior de la ventana, localice - -

las teclas de la parte inferior de la pantalla y haga clic en el ~_Modo Paso Modo de funcionamiento

iCOﬂO Inicial > IRy US Sistema de deteccion inicial

Para que la herramienta pueda comunicarse con
el sensor, se deben respetar las instrucciones de

instalacion.

4m

%o»)})

comunicar correctamente, a veces es necesario
apagar la luz antes, ya que el fluorescente puede
causar interferencias y, en algunos casos, impedir la
comunicacion.

@ Para que la herramienta 0 882 30 y el sensor se puedan

58 |

Sistema de deteccion en
mantenimiento

Mantenimiento > IR o US

Reinicio > desactivado Sistema de deteccion en

Reinicio
Desactivar Alerta
Activar Regulacion
Automatico Aporte de luz

Bucle cerrado Servo

Digital PIR + US Tipo de sensor

0x00055F16 N.° identificador

1.17 Version del firmware
7 Direccion A=0,Pl=7
7 N. grupo
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Lllegrand

Verificacion del
funcionamiento

Consulta del
sensor

Verificacion del
cableado

AJUSTE DEL SENSOR
El ajuste de los sensores se realiza en 2 partes: la funcion de
detecciony la funcion de regulacion.

m Modo de funcionamiento: permite seleccionar el modo de
funcionamiento deseado (Automatico ON/OFF, Manual ON/

1. Ajuste de los parametros asociados a la deteccion Automético OFF, Paso...).

m Temporizacion: duracion de la iluminacion después de la

)
ultima deteccion. En los edificios del sector servicios se = Temporizacién >
recomienda ajustar temporizaciones largas (entre 10y 15 min) cencibilidas .
para evitar el desgaste prematuro de los tubos fluorescentes Modoavanzado -

. . Umbral de luminosidad
y los apagados inesperados (especialmente cuando se Archivos >
. « . . -~ . . 0do
trabaja en una oficina y se realizan pequenos movimientos P&Ldelsensor  » | e |
/\/

0 se permanece inmovil, por ejemplo, mientras se lee un
documento).

Sistema de deteccién

Alerta >
(<] [ T85]
( N\ \ J
L = . . ae
W > Sensibilidad >
Umbral de luminosidad L.
Archivos > Mod - ( ) Modo Automatico ON/OFF:
P&L delsensor | Modo Encendido automatico si la
Sistema de deteccion 3 luminosidad es insuficiente, apagado
Modo Paso [@) automatico tras la temporizacion o si
Alerta > . . .
Manual ON/ 0] la luminosidad es suficiente.
n--m Automético OFF
Parcial ON/Grupo OFF O
[<[=]=] ]
- 000 @@
m Sensibilidad: el ajuste de la sensibilidad permite reducir o
- . ’ f—\ A4 .
ampliar la zona de deteccion para cada tecnologia (IR y US). Modo Manual ON/Automatico OFF:
Modo Encendido manual con mando

Asimismo, permite reducir las interferencias de las corrientes
de aire, de la climatizacidn, de los flujos de aire de la

calefaccion...

Para ajustar las sensibilidades, se recomienda ejecutar el
modo Prueba de funcionamiento (p. 28).

Automético ON/OFF O
Modo Paso (@)
M

Au lid

Parcial ON/Grupo OFF O

local, apagado automatico tras la
temporizacion o si la luminosidad es
suficiente.

Desplacese por la zona de deteccidon y verifique que el sensor <[l ] ]

cubre las posiciones estratégicas de la sala

(puerta de entrada, oficina.... ——— Modo Paso: Igual que el modo

En la lente se ilumina un LED de deteccion para indicar que el Modo Automéatico ON/OFF, salvo que, si no

sensor ha detectado algo.

Automatico ON/OFF QO

se detecta movimiento al cabo de 20 s,

Modo Paso la temporizacién se reduce a 3 min.
Manual ON/ fe)
( A Automético OFF
pom—— Temporizacién > Sensibilidad Parcial ON/Grupo OFFO
arametros del sensor ;L
(EEEEEEe) p—— 5 PIR [<[=[=] ]
Modo avanzado > US Alta <> e
Umbral de luminosidad
Archivos >
Modo >
P&L del sensor > - |
/\_/
Sistema de deteccién
Alerta >
| S —
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PUESTA A PUNTO CON LA HERRAMIENTA DE CONFIGURACION
DE LOS SENSORES

Verificacion del
funcionamiento

Consulta del
sensor

Verificacion del
cableado

AJUSTE DEL SENSOR (CONTINUACION)

m Sistema de deteccion (Unicamente resulta Util con sensores
de doble tecnologia): permite definir la tecnologia de deteccién
utilizada para cada fase.

2. Ajuste de los parametros asociados a la regulacion luminosa
m Umbral de luminosidad: valor minimo de iluminacion cuando
se detecta una presencia.
El ajuste del umbral de luminosidad depende del tipo de local

) => la norma EN 15 193 proporciona los valores recomendados
Temporizacion 3 para cada uso [ejgmplo: 500 Ix para las oficinas, 150 lx para las
Sensibilidad > zonas de circulacion...).
Modo avanzado >
Umbral de luminosidajp
Archivos >
Modo > ( ™)
/\/
IRALcHlaameer > e =l Temporizacién Umbral de luminosidad
Modoswanzade >
Archivos
(<] T To] Modo >
~— P&L del sensor > e
/\/
Sistema de deteccion §
Alerta >
( ) Inicial = cuando se entra en la (< T [O]
-

Sistema de deteccién

Inicial IRy US<>

MantenimientolR o US <>

Sistema de deteccién

MantenimientolR o US <>

Reinicio IRoUS<>

60 |

sala (ajuste IR y US de forma
predeterminadal)

Mantenimiento = cuando hay
alguien en la sala (ajuste IR 0 US de

la luz se vuelva a encender de forma
automatica durante 30 segundos después
del apagado.

[<[=[=] | Ajuste IR o US de forma predeterminada
- @@ (desactive esta funcién si el modo de

funcionamiento no se encuentra ajustado
en Manual ON/Automatico OFF).

FEnEn  ReUE® m Regulacion: si estd activada, el sensor adapta de forma
constante la luz artificial en funcion de la luz natural.
[<[=[=] | Si esta desactivada, el sensor prueba el nivel de luminosidad
— durante la primera deteccion, pero no se adapta a la
— iluminacion exterior mas adelante.

En caso de un local con iluminacién natural, active la regulacion.

Inicial IRyUS<> forma predeterminada)
[ —
Reinicio IRoUS<> IE> Calibrado > Regulacion
Parametro del sensor, "
[(<[=l=] ]
Aporte de luz >
- )
Archivos >
Servo >
/ P&L del sensor >
( )\ Reinicio = en modo Manual ON/Automatico
——— OFF, cuando hay alguien en la sala sin [ T[=[ [7] (<[ T o] [<[=[=] |
Inicial IRy US <> moverse y la luz se apaga, permite que
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Consulta del
sensor

Verificacion del
cableado

AJUSTE DEL SENSOR [CONTINUACI()N]

m Aporte de luz: se refiere a la cantidad de luz artificial (en
caso de variador = cantidad de luz cuando las luminarias se
encuentran al 100 %).

Representa la cantidad de luz artificial. Legrand recomienda
ajustarlo en automatico (valor 0) para que el sensor calcule por
si mismo la cantidad de luz artificial. Este calculo se actualiza
periédicamente, lo que, en el modo de variacion, permite
compensar el desgaste de los tubos y mantener un nivel constante
de iluminacion. El programa del variador toma el valor maximo,
es decir, la carga al 100 %.

- Calibrado > Aporte de luz
Pardmetro del sensor®
Regulacion >
Archivos >
Servo >
P&L del sensor >
[ T=] T2] <] T T4] [<[=]=] ]

Lllegrand

Verificacion del
funcionamiento

m Calibrado:
El calibrado permite ajustar la medicion de la luminosidad
en funcion del ambiente. De hecho, el ambiente influye en la
cantidad de luz que detecta el sensor (color del suelo, de las
paredes, etc.).
Esta funcion solo debe usarse en espacios con necesidades de
iluminacion concretas.
(Laboratorios, salas limpias...). Este parametro no se puede
modificar sin la ayuda de un luxometro (en el modo Experto,
consulte la seccion Diagnéstico).

Cuando modifique un parametro, transmitalo al sensor

@ antes de pasar al parametro siguiente (si realiza toda la
configuracion en la herramienta y luego la transmite al
sensor, solo se enviara el Gltimo parametro).
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PUESTA A PUNTO CON LA HERRAMIENTA DE CONFIGURACION

D

62 |

E LOS SENSORES

Verificacion del Consulta del
cableado sensor

AJUSTE DEL SENSOR (CONTINUACION)
m Casos particulares

1. Ajuste de los parametros asociados a la regulacion luminosa
El sensor se puede configurar como sensor de movimiento (no
tendra en cuenta la luminosidad ni siquiera durante la primera
deteccion).

- Sensor auténomo: ajuste el parametro Umbral de luminosidad
en el valor maximo (1275 Ix).

- Sensor BUS: modifique el tipo de sensor mediante el software
de configuracion MyHomeSuite

2. Ajuste del umbral de luminosidad “al ojo”
El umbral de luminosidad del sensor puede configurarse en el
nivel de la luminosidad ambiente: funcién CEil (Ojo).

1. Adapte la luminosidad ambiente (luz apagada) al nivel deseado
(con la ayuda de estores, persianas o esperando el nivel
adecuado de luminosidad natural).

2. Ajuste el nivel de luminosidad en 0 con la herramienta de
configuracién 0 882 30, el icono CC)> aparece en la pantalla.

3. Para enviar la orden, pulse el botén

Este tipo de ajuste permite establecer un determinado nivel de
luminosidad (el que percibe el instalador] en lugar de valores
numeéricos.

Asimismo, en caso de un local con varios sensores, permite
configurar el nivel de luminosidad ambiente para todos los
sensores, independientemente de su ubicacion mas o menos
luminosa.

d

Verificacion del
funcionamiento

Atencion: el ojo humano no es un luxémetro, sino que
se adapta a la luminosidad ambiente. Ademas, el ojo
no esta situado al mismo nivel que el sensor.

Ejemplo: un pasillo acristalado a media altura.

m El ojo recibira mucha luz exterior a través de los
haces de luz horizontales procedentes de las ventanas.
m La luz natural en forma de haces horizontales no se
refleja en el suelo y no ilumina el techo, por lo que el
sensor no detecta la luz exterior.

Asi pues, el sensor encendera la luz aunque haya
abundante luz natural.

iNDICE



Consulta del
sensor

Verificacion del
cableado

AJUSTE DE OTROS PARAMETROS

m Archivo:
Tras la lectura de los parametros del sensor, el icono
I, permite realizar una copia de seguridad de toda la
configuracion.

Parametro del sensor®

Modo avanzado >

P&L del sensor >

=] [2]

Elmenu Archivos permite gestionar todas las copias de seguridad

de los ajustes de un sensor:

« ] paravisualizar el contenido del archivo.

2B, para enviar al sensor la configuracion incluida en el archivo.
borrar el archivo.

Atencion: solo de guardaran los parametros presentes
en la seccion Parametros del sensor

m P&L del sensor

Parédmetro del sensor®
Modo avanzado >

Archivos >

(=] [?]

Este modo requiere un sistema SCS y se describira en la guia del
Sistema SCS.

m Herramientas de config.

Archivos

P&L del sensor

Prueba

[=] [2]

Este mend permite:

- cambiar el idioma

- verificar la version del control remoto

- verificar el estado de la carga de la bateria

Lllegrand

Verificacion del
funcionamiento

m Prueba
Este menu permite realizar distintas pruebas para validar o
diagnosticar el ajuste del sensor.

=
Archivos >
P&L del sensor >

Herramientas de config.»

Prueba de funcionamiento: este modo desactiva la medicién
de la luminosidad y ajusta la temporizacion en el valor minimo
durante 5 min. Este modo es Util para ajustar las sensibilidades
(esta funcion también se encuentra disponible en la herramienta
de configuracion 0 882 35: tecla Pruebal).

Fin de temporizacion: este modo finaliza la temporizacion
en curso. Resulta atil para ver lo que sucede al finalizar la
temporizacion (especialmente el apagado de las cargas).

Estado inicial: permite validar los pardmetros modificados
para probar la nueva configuracion después de cada fase de
configuracion. (El Estado inicial implica salir de la sala, esperar a
que finalice la temporizacion y volver a entrar de nuevo en la sala).

Control ON/OFF: estos dos mandos permiten controlar las cargas
para verificar el cableado.
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PUESTA A PUNTO CON LA HERRAMIENTA DE CONFIGURACION
DE LOS SENSORES

Verificacion del Consulta del Ajuste del
cableado sensor sensor

VERIFICACION DEL FUNCIONAMIENTO
m Verificacion de la deteccion m Verificacion de la regulacion luminosa
(mediante la herramienta de configuracion ref. 0 882 30). (mediante la herramienta de configuracion ref. 0 882 30).

1. Haga clic en Prueba de funcionamiento.

Si las pruebas no han finalizado al cabo de 5 min, vuelva a

realizar la Prueba de funcionamiento. Las curvas de regulacién (en modo ON/OFF y en modo
2. SitGese en los limites de la sala (o en los lugares estratégicos, de variacion) estan definidas para no molestar a los

como la oficinay la puerta de entrada). usuarios de los locales y preservar la vida util de los
3. Muévase y verifique que el LED de deteccion y las cargas se tubos fluorescentes.

encienden (el LED se encuentra en la lente del sensor). Por esta razon, resulta dificil mostrar de forma graficay

rapida el funcionamiento de la regulacion:

¢ En modo ON/OFF: el sensor esperara a que se haya

Repita los pasos 2 y 3 para cada una de las posiciones sobrepasado el umbral de luminosidad durante 10 min
@ estratégicas. antes del apagado

Verifique también que el sensor Gnicamente realiza la ¢ En modo de variacion: la velocidad de disminucion de

deteccion en las zonas deseadas (por ejemplo, el sensor la iluminacion es muy lenta. Es del 1 % por minuto

no debe detectar el paso de una persona en el pasillo). cuando se aproxima al umbral de luminosidad. No se

Para adaptar la zona de deteccion, modifique las aprecia a simple vista. Pues el tiempo que tarda antes

sensibilidades IR y/o US (en tal caso, modifique la de apagarse puede ser de 30 minutos.

posicién del sensor). Por el contrario, el tiempo de respuesta para encender

la luz es rapido a fin de evitar que una persona se
encuentre a oscuras, lo cual debe verificarse.

4. Cuando se hayan validado todas las posiciones, envie Estado
inicial. En esta etapa se ajustan los parametros de regulacion
luminosa.
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Consulta del
sensor

Verificacion del
cableado

Ajuste del
sensor

VERIFICACIéN DEL FUNCIONAMIENTO
(CONTINUACION)

Caso n.° 1: Local con estor o persiana/luz natural superior al
umbral

1. Abra las persianas.
2. Envie Estado inicial y muévase: la luz no debe encenderse.
3. Cierre las persianas: la luz debe encenderse en 2 s.

Caso n.° 2: Local sin estor o persiana/luz natural superior al
umbral

1. Envie Estado inicial y muévase: la luz no debe encenderse

2. Tape el sensor poniendo la mano u otro objeto delante: la luz
debe encenderse.

Caso n. 3: Luz natural inferior al umbral
1. Envie Estado inicial y muévase: la luz debe encenderse

2. Aporte una fuente de luz independiente (linterna, bombilla
portatil, proyector movil...) y dirijala hacia el sensor.

3. Con las luminarias ON/OFF: espere 10 min, la luz debe
apagarse
Con luminarias variables: vuelva de 10 a 15 min después, la luz
ya no debe estar al 100 %

Si no hay nadie en el local que pueda ser detectado,
ajuste una temporizacion superior a 30 min.

En esta etapa se ajustan los parametros de regulacion luminosa.
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AYUDA
PARA
JEL S

Encendido inesperado:
Caso de un sensor con doble tecnologia

d

Funcionamiento incorrecto asociado a la deteccion
Parametros que se deben modificar:
Temporizacion
Sensibilidad
Sistema de deteccion

B IDENTIFIQUE LA TECNOLOGIA CON PROBLEMAS

1. Ajuste la temporizacion en 30 s.

2. Ajuste en el sistema de deteccion las 3 fases (Inicial,
Mantenimiento y Reinicio) en US solo.

3. Envie Estado inicial y salga de la zona de deteccion.

Si persiste el problema, significa que este se encuentra en la
tecnologia US.

Si desaparece el problema:

1. Ajuste en el sistema de deteccion las 3 fases (Inicial,
Mantenimiento y Reinicio) en IR solo.
2. Envie Estado inicial y salga de la zona de deteccion.

Si persiste el problema, significa que este se encuentra en la
tecnologia IR.

H SOLUCIONAR

1. Restablezca los valores predeterminados de fabrica del
sistema de deteccion (Inicial = IR y US; Mantenimiento = IR o
US; Reinicio = IR o US).

2. Reduzca la sensibilidad por rellano de la tecnologia con
problemas.

3. Envie Estado inicial y salga del local entre cada prueba.

B COMPLETAR SI ES NECESARIO

1. Modifique el sistema de deteccion para reforzar la deteccion
(Inicial = IR y US; Mantenimiento = IR y US; Reinicio =
desactivado) o elimine la tecnologia que presenta problemas
seleccionando IR solo o US solo en Inicial o Mantenimiento.

2. Si persiste el funcionamiento incorrecto, se debe alejar el
sensor de la fuente de interferencias (flujo de aire procedente
de la calefaccion o la climatizacion...).

3. Vuelva a ajustar la temporizacion en el valor establecido en las
especificaciones técnicas especiales.

DIAGNOSTICO
NSOR

Encendido inesperado:
Caso de un sensor con una sola tecnologia

d

Funcionamiento incorrecto asociado a la deteccion
Parametros que se deben modificar:
Temporizacion
Sensibilidad

H SOLUCIONAR

1. Ajuste la temporizacion en 30 s.

2. Reduzca la sensibilidad por rellano.

3. Envie Estado inicial y salga del local entre cada prueba.

4. Si persiste el funcionamiento incorrecto, se debe alejar el
sensor de la fuente de interferencias (el sensor no debe
instalarse en un flujo de aire procedente de la calefaccion o la
climatizacion).

5. Vuelva a ajustar la temporizacién en el valor establecido en las
especificaciones técnicas especiales.
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La luz se enciende al detectarse presencia aunque la
luminosidad sea suficiente

d

Funcionamiento incorrecto asociado a la regulacion luminosa
Parametros que se deben modificar:
Umbral de luminosidad

H SOLUCIONAR

1. Reduzca el umbral de luminosidad

2. Envie Estado inicial

3. Espere 5 sy luego muévase para ser detectado
4. Repita hasta que la luz no se encienda mas

®

Caso particular (modo Experto):

Solucionar sin tocar el umbral de luminosidad (Algunas
oficinas de estudio/instaladores desean respetar el
nivel de luminosidad indicado en las especificaciones
técnicas especiales. En ese caso, es necesario volver a
calibrar el sensor. Modo Experto (con luxdmetro)

Calibrado en local con persiana

1. Apague la luz

2. Mida la luminosidad de las ubicaciones estratégicas situadas

en la zona de medicion del sensor con ayuda de un luxdmetro

3. Calcule el promedio

4. Envie el valor en Modo avanzado/Calibrado

. Encienda la luz y cierre las persianas (o espere a que sea de
noche)

. Mida la luminosidad en los mismos lugares estratégicos

. Calcule el promedio

. Envie el valor en Modo avanzado/Calibrado

. Envie Estado inicial

®

(&3]

O 00 3 O~

Si el calibrado del sensor se ha modificado demasiado
y el instalador no es capaz de ajustarlo, restablezca la
configuracion predeterminada de fabrica del sensor
pulsando brevemente el boton Learn del sensor y luego
manteniéndolo pulsado (aproximadamente 10 s).

Calibrado en local sin persiana
Pdngase en contacto con su distribuidor de Legrand
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La luz se apaga al detectarse presencia aunque la
luminosidad sea insuficiente.

d

Funcionamiento incorrecto asociado a la deteccion
Parametros que se deben modificar:

Sensibilidad

Temporizacion

SOLUCION 1

m Aumente la o las sensibilidades por rellano (envie Estado
inicial entre cada pruebal).

SOLUCION 2

m Aumente la temporizacion.
Para los espacios de trabajo, Legrand recomienda
temporizaciones de entre 10y 15 min (envie Estado inicial
entre cada prueba).

SOLUCION 3

m Acerque el sensor de la zona de trabajo.

d
d

Funcionamiento incorrecto asociado a la regulacion luminosa.

La luz no se enciende al detectarse presencia aunque la
luminosidad sea insuficiente.

La luz no se apaga al detectarse presencia aunque la
luminosidad sea suficiente.

Solucién idéntica a “La luz se enciende al detectarse presencia
aunque la luminosidad sea suficiente” (p. 30).

Recordatorio:

En caso de una luminaria ON/OFF: la luminosidad exterior
debe sobrepasar el umbral de luminosidad + un coeficiente de
seguridad y 10 min de espera antes de apagarse.

En caso de unaluminaria regulable: espere de 10a 15 min para ver
si la potencia de iluminacion ha disminuido considerablemente.

®

El coeficiente de seguridad = 0,5 x el umbral de
luminosidad.

El nivel de apagado = 1,5 x el umbral de luminosidad +
aporte artificial.

Cuando el umbral < 100 lx, la formula es:
El nivel de apagado = 150 lx + aporte.
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UJDA

Uno de los mandos (manual, control remoto, sensor) no
controla la zona correcta

d

Se ha producido un error de cableado, los mandos no estan
vinculados a la entrada correcta o las cargas no estan
conectadas a la salida correcta.

M RECTIFIQUE EL CABLEADO
(los mandos conectados a la entrada 1 controlan la salida 1; los
mandos conectados a la entrada 2 controlan la salida 2; etc.)

H REINICIALICE EL CONTROLADOR DE FALSO TECHO
(verifique que el BUS principal recibe alimentacién) con una
pulsacion breve seguida de una pulsacion larga (unos 10 s) del
botén Learn del controlador

B ESPERE A QUE EL LED DEJE DE PARPADEAR

La luz queda encendida/no se enciende/se enciende
cuando no hay nadie

d

Se trata de un problema de ajuste del o de los sensores,
consulte la guia del sensor para solucionarlo.

RA EL DIAGNOSTICO CON
CONTROLADOR BUS

Después de un Plug&Go, han quedado productos sin
configurar

d

Hay un problema de comunicacion entre los productos

B VERIFIQUE EL CABLE
Debe tener las mismas caracteristicas que el cable BUS validado
por Legrand

B VERIFIQUE EL CABLEADO
No debe haber ningtn bucle

| VERIF[QUE LAS LONGITUDES DEL CABLE BUS
(300 M MAX.)

Si no es posible verificar su longitud, mida la tension en los
bornes de cada aparato, ésta debe ser de 20 V. como minimo

B VERIFIQUE EL CONSUMO DE TODOS LOS PRODUCTOS
DEL BUS
No debe exceder de 200 mA
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pero algunos productos no respondeny quedan en modo

@ Después de un Push&Learn se cierra el aprendizaje,
de aprendizaje.

Hay un problema de comunicacion entre los productos

l SOLUCIONAR

B VERIFIQUE EL CABLE
Debe tener las mismas caracteristicas que el cable BUS validado
por Legrand

B VERIFIQUE EL CABLEADO
No debe haber ningln bucle

| VERIF[QUE LAS LONGITUDES DEL CABLE BUS
(300 M MAX.)

Si no es posible verificar su longitud, mida la tension en los
bornes de cada aparato, ésta debe ser de 20 V como minimo

B VERIFIQUE EL CONSUMO DE TODOS LOS PRODUCTOS
DEL BUS
No debe exceder la capacidad de la alimentacion
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ANEXQO

CASO DL ICACION

CASO N. 1: LA OFICINA INDIVIDUAL (LUMINARIAS ON/OFF)
Configuracion:

~ e Temporizacion: 15 minutos

¢ Sensibilidad: PIR = muy alta
US = alta (adaptable a las
dimensiones de la sala)

e Modo de funcionamiento: Manual ON/Automatico OFF

e Sistema de deteccion: Inicial = PIRy US
Mantenimiento = PIR o US
Reinicio = PIR o US

e Umbral de luminosidad: 300 Ix

¢ Regulacion: Activada
e Aporte de luz: Automatico
e Servo: Bucle cerrado

Equipamiento: 1 sensor de falso techo PIR&US = 0 488 04 Esquema del cableado:

1 botdn pulsador Mosaic = 0 770 40 N L

Funcionamiento: Cuando se detecta una presencia en la sala, la IE'I
luz no se enciende. En caso de que no haya luminosidad suficiente, @@
la persona debe presionar el boton pulsador para encender la luz.
El sensor realiza la regulacion para encender la luz Unicamente
en caso de necesidad. =|
La iluminacion se puede gestionar en cualquier momento de

forma manual (la regulacién se corta). La persona sale de la oa 85 Ams
oficina. Después de la temporizacion, la luz se apaga. é® = A meax.
(s}
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CASO N. 2: VARIAS OFICINAS INDIVIDUALES
(LUMINARIAS DALI)

Equipamiento:

1 sensor BUS de falso techo con doble tecnologia por zona:
0488 22

1 controlador de falso techo con 4 salidas DALI para 4 oficinas:
0488 44

1 circuito de luz por oficina con variacién DALI

1 control manual de la oficina: 0 784 71

Esquema de cableado:

e Conecte el sensor y el control de la oficina 1 a la entrada 1 del
controlador de falso techo

e Conecte el sensor y el control de la oficina 2 a la entrada 2 del
controlador de falso techo

* Repita la misma accién para cada oficina

e Conecte el circuito de luz de la oficina 1 a la salida 1

e Conecte el circuito de luz de la oficina 2 a la salida 2

* Repita la misma accion para cada oficina

Lllegrand

Funcionamiento:

La persona entra en la oficina, no pasa nada. Si el ocupante
encuentra que la luminosidad es demasiado baja, presiona el
botén pulsador que enciende la luz. La luz se apaga en caso de
no presencia o en caso de iluminacion suficiente. El ocupante
puede anularlo mediante el control manual (pulsacion breve para
apagar/encender y pulsacidn larga para modificar en +/-)

Configuracion:

Inicie un proceso Plug&Go (conecte los controladores a la red
eléctrica; atencién, el BUS principal debe recibir alimentacién)

Mediante la ayuda de la herramienta de configuracién 0 882 30,
introduzca en los sensores los parametros siguientes:

e Temporizacion: 15 minutos
e Sensibilidad: PIR = Muy alta
US = Alta
» Modo de funcionamiento: Manual ON/Automatico OFF
e Sistema de deteccidn: Inicial = PIRy US

Mantenimiento = PIR o US
Reinicio = PIR o US

e Umbral de luminosidad: 300 Lx
e Regulacion: Activada
e Aporte de luz: Automatico

* Servo: Bucle cerrado

Oficina 1

//»%

Oficina 2

Kl

Oficina 3
Oficina 4

.

] l"‘|

Oficina 3

Oficina 4
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ANEXO CASO DE APLICACION
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CASO N.° 3: LA ZONA DE CIRCULACION

i

Caso 1 (un sensor cada 8 m):
PIR = 0488 07

Caso 2 (un sensor cada 20 m): sensor de falso techo
PIR=048817

Funcionamiento:

Cuando se detecta una presencia en el espacio de circulacion, la
luz se enciende en caso de luminosidad insuficiente. El sensor
realiza la regulacion para encender la luz Unicamente en caso de
necesidad.

La persona sale del espacio de circulacion. Después de la
temporizacion, la luz se apaga. En caso de que la persona se
quede menos de 20 segundos, la temporizacion se reduce a
3 minutos

Equipamiento:

sensor de falso techo

Configuracion:
e Temporizacion:
e Sensibilidad:

10 minutos

PIR = Muy alta (adaptable a las
dimensiones de la sala)

Paso

Inicial = PIR

Mantenimiento = PIR

Reinicio = Desactivado

¢ Modo de funcionamiento:
¢ Sistema de deteccion:

e Umbral de luminosidad: 100 lx
* Regulacion: Activada
e Aporte de luz: Automatico

Bucle cerrado

* Servo:

Esquema de cableado:
N L

S
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Lllegrand

CASO N.° 4: LA SALA DE REUNIONES Esquema de cableado:

No utilizar

Boton Learn Conexion BUS SCS RJ 45

’ ?7

il
el
el
8l

Salida 4 L4

Entrada 4

Saida 3 L3 G et —
Salida (: ), e
Presencia " lEl el
= 4L ntrada
Salida >|—:,,:i """"""""" ElE Persiana™
Persiana ~————- L
Equipamiento:
1 sensor BUS de falso techo con doble tecnologia: 0 488 22
1 controlador de falso techo multiaplicacién: 0 488 47 * Conecteelsensoryelcontroldoble alaentrada 3 delcontrolador
1 control remoto de ambiente: 0 882 32 de falso techo _
1 circuito de luz principal con variacién de 1-10 V e Conecte el control simple a la entrada 1 del controlador de falso
1 circuito de luz con tablero ON/OFF techo
1 circuito de persiana e Conecte el circuito de luz principal a la salida 3
1 circuito de ventilacién mecanica controlada (VMC) * Conecte el circuito de luz del tablero a la salida 4
1 control manual para controlar las persianas: 0 784 71 * Conecte el circuito de persiana a la salida 1
1 control manual para controlar los 2 circuitos de luz: e Conecte el circuito de ventilacion mecanica controlada (VMC]) a
078473 la salida 2

e Conecte el control manual a una de las entradas de un

Funcionamiento: controlador (opcional)

El sensor BUS enciende el circuito de luz principal cuando
detecta una presencia y la luminosidad es insuficiente. Se apaga
el circuito de luz principal en caso de ausencia de presencia.
Varia la luminosidad del circuito de luz principal en funcién de la
luminosidad exterior.

Cuando se detecta una presencia (independientemente del nivel
de luminosidad), la ventilacion mecanica controlada (VMC) se
activa y se corta al finalizar la temporizacion.

Un control manual permite controlar las persianas, un control
manual doble permite controlar cada uno de los circuitos de
luz. Un control remoto permite iniciar los ambientes (ambiente
de proyeccién, fin de proyeccion, etc.). El ambiente iniciado
permanecera activo mientras se detecte una presencia o hasta
que se inicie otro ambiente. Al finalizar la temporizacion, las luces
se apagan y la ventilacién mecanica controlada (VMC) se corta. EL
sistema volvera a iniciarse en modo Automatico la proxima vez
que realice una deteccion.
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ANEXO CASO DE APLICACION
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CASO N.° 4: LA SALA DE REUNIONES (CONTINUACION)
Configuracion:

Inicie un proceso Plug&Go (conecte el controlador a la red
eléctrica; atencion, el BUS principal debe recibir alimentacion)

Mediante la ayuda de la herramienta de configuracion 0 882 30,
introduzca en el sensor los parametros siguientes:

e Temporizacion: 15 minutos
e Sensibilidad: PIR = Muy alta
US = Alta
* Modo de funcionamiento: Automatico ON/OFF
e Sistema de deteccion: Inicial = PIRy US

Mantenimiento = PIR o US
Reinicio = Desactivado

e Umbral de luminosidad: 300 lx
e Regulacion: Activada
e Aporte de luz: Automatico

* Servo: Bucle cerrado
Inicie un proceso Push&Learn para cada ambiente del control
remoto

Ejemplo de ambiente:

Ambiente de proyeccion (persiana bajada, luz principal tamizada,

luz del tablero OFF)

e Pulsacion breve del boton Learn (Aprender] del control remoto

e Pulsacion breve del botén Action (Accidn) del control remoto
(la tecla que iniciara el ambiente)

e Pulsacion breve del boton Learn del controlador

e Pulsacion breve del botdn Bajar de la salida Persiana

e Pulsacion breve del boton ON de la salida 3

e Ajuste de la potencia de iluminacién mediante las teclas +/- de
la salida 3

e Pulsacion breve del boton OFF de la salida 4

e Pulsacion breve del boton Learn (Aprender] del control remoto

e Ambiente Fin de proyeccién [(subir persiana, luz principal en
modo de regulacion, luz del tablero ON)

e Pulsacion breve del boton Learn (Aprender] del control remoto

e Pulsacion breve del botén Action (Accidn) del control remoto
(la tecla que iniciara el ambiente)

e Pulsacion breve del botdn Learn del controlador

e Pulsacion breve del botdn Subir de la salida Persiana

e Pulsacion breve del boton ON de la salida 3

e Pulsacion breve del botén ON de la salida 4

e Pulsacion breve del botén Learn (Aprender] del control remoto

* Ambiente de bajar la persiana (persiana bajada)

e Pulsacion breve del botdn Learn (Aprender] del control remoto

e Pulsacion breve del boton Action (Accién) del control remoto
(la tecla que iniciara el ambiente)

e Pulsacion breve del boton Learn del controlador

e Pulsacion breve del botén Bajar de la salida Persiana

e Pulsacion breve del botdn Learn (Aprender] del control remoto

* Ambiente de subir la persiana (persiana subida)

e Pulsacion breve del boton Learn (Aprender] del control remoto

e Pulsacion breve del boton Action (Accién) del control remoto
(la tecla que iniciara el ambiente)

e Pulsacion breve del boton Learn del controlador

e Pulsacion breve del botdn Subir de la salida Persiana

e Pulsacion breve del botén Learn (Aprender] del control remoto
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CASO N. 5: LA ZONA DE OFICINAS

Equipamiento:

1 sensor BUS de falso techo con doble tecnologia por zona:
0488 22

1 controlador de falso techo con 4 salidas DALI para 4 zonas:
0488 44

1 control remoto por zona: 0 882 31

1 circuito de luz por zona con variacién DALI

1 control manual general de la zona de oficinas: 0 784 71 (opcional)

Esquema de cableado:

e Conecte el sensor de la zona 1 a la entrada 1 del controlador de
falso techo

e Conecte el sensor de la zona 2 a la entrada 2 del controlador de
falso techo

¢ Repita la misma accion para cada zona

e Conecte el circuito de luz de la zona 1 a la salida 1

e Conecte el circuito de luz de la zona 2 a la salida 2

 Repita la misma accién para cada zona

e Conecte el control manual a una de las entradas de un
controlador (opcional)

Lllegrand

Funcionamiento:

El sensor BUS enciende el circuito de luz de la zona cuando
detecta una presencia y la luminosidad es insuficiente. Se
apaga el circuito de luz de la zona en caso de ausencia de
presencia. Varia la luminosidad del circuito de luz en funcién
de la luminosidad exterior. Un control remoto permite anular
(controlar manualmente) la luz, esta anulacidn continuara activa
siempre y cuando se detecte una presencia.

Opcionalmente, es posible anadir un control manual general de
la zona de oficinas que encendera/apagara todas las luces de la
zona

Configuracion:

Inicie un proceso Plug&Go (conecte los controladores a la red
eléctrica; atencion, el BUS principal debe recibir alimentacion)

Mediante la ayuda de la herramienta de configuracién 0 882 30,
introduzca en los sensores los parametros siguientes:

e Temporizacion: 15 minutos
e Sensibilidad: PIR = Muy alta
US = Alta

¢ Modo de funcionamiento: Automatico ON/OFF

e Sistema de deteccion: Inicial = PIRy US
Mantenimiento = PIR o US
Reinicio =PIR o US

e Umbral de luminosidad: 300 lx
e Regulacion: Activada
e Aporte de luz: Automatico

e Servo: Bucle cerrado
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ANEXO CASO DE APLICACION

76 |

CASO N. 5: LA ZONA DE OFICINAS (CONTINUACION)

e Inicie un proceso Push&Learn para cada control remoto

e Pulsacion breve del botén Learn (Aprender] del control remoto

* Pulsacion breve del boton ON (de la unidad 1) del control remoto

e Pulsacion breve del botdn Learn del controlador que controla
la zona

e Pulsacién breve del boton ON de la salida que controla la zona

e Pulsacion breve del boton Learn (Aprender] del control remoto

Atencion, cada vez que pulse el control remoto, éste
debera dirigirse hacia el sensor de la zona.

e Inicie un proceso Push&Learn para el control general de la
zona de oficinas (opcional

e Pulsacion breve del botén Learn (Aprender] del mando

e Pulsacion breve del botén ON del mando

e Pulsacion breve del botén Learn del controlador n. 1

e Pulsacion breve del boton ON de cada salida

e Vuelva a empezar para cada controlador

e Pulsacion breve del boton Learn (Aprender] del mando

EL boton OFF se configura automaticamente
(valido solamente con un control en modo Interruptor:
0 784 71/73, en cuanto a los demas, debera efectuarse
también el proceso Push&Learn para la funcion OFF)
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Lllegrand

CASO N. 6: ALMACEN Funcionamiento:

Para cada tramo, el sensor BUS enciende el circuito de luz
del tramo cuando detecta una presencia y la luminosidad es
insuficiente. Se apaga el circuito de luz del tramo en caso de
ausencia de presencia. Varia la luminosidad del circuito del tramo
en funcion de la luminosidad exterior.

] | || -~ - | - Configuracion:
AL L . - : Inicie un proceso Plug&Go (conecte todos los controladores a la
red eléctrica; atencion, el BUS principal debe recibir alimentacién)

Mediante la ayuda de la herramienta de configuracion 0 882 30,
introduzca en cada sensor los pardmetros siguientes:

e Temporizacion: 15 minutos

e Sensibilidad: PIR = Muy alta

* Modo de funcionamiento: Modo Paso

e Sistema de deteccion: Inicial = PIR
Equipamiento: Mantenimiento = PIR
1 sensor BUS especial para la zona de circulacién con colocacion Reinicio = Desactivado
en saliente por tramo: e Umbral de luminosidad: 200 lx
0488 34 ¢ Regulacion: Activada
1 controlador de falso techo con 4 salidas DALI para 4 tramos:  © Aporte de luz: Automatico
0488 44 * Servo: Bucle cerrado

1 circuito de luz por tramo con variacion DALI

Esquema de cableado:

e Conecte el sensor del tramo 1 a la entrada 1 del controlador de
falso techo

e Conecte el sensor del tramo 2 a la entrada 2 del controlador de
falso techo

* Repita la misma accion para cada tramo

e Conecte el circuito de luz del tramo 1 a la salida 1

e Conecte el circuito de luz del tramo 2 a la salida 2

¢ Repita la misma accion para cada tramo

Tramo 1

Tramo 2

T 3
S ramo

I Tramo 4
L -
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ANEXO CASO DE APLICACION
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CASO N. 7: LA RECEPCION

Equipamiento:

1 sensor BUS de falso techo con doble tecnologia: 0 488 22

1 controlador de falso techo con 2 salidas de 1-10V: 0 488 42
1 control doble con pulsador: 0 784 73

1 circuito de luz principal con variacién de 1-10 V

1 circuito de aplique de pared ON/OFF

Funcionamiento:

El sensor BUS enciende el circuito de luz principal de la recepcion
cuando detecta una presencia y la luminosidad es insuficiente.
Se apaga el circuito de luz principal en caso de ausencia de
presencia. Varia la luminosidad del circuito principal en funcion
de la luminosidad exterior. Un botdn pulsador permite anular
(controlar manualmente) la luz, esta anulacidn continuara activa
siempre y cuando se detecte una presencia.

Un segundo botdn pulsador controla manualmente el circuito de
aplique de pared.

Esquema de cableado:

Conexién BUS SCS RJ 45

e T g ~

Botdn Learn

Salida 2 L2 @| | Entrada
. OO~ | |
Salida 1 L1 H) OCQ‘— 2] Entrada 1

(D)

e Conecteelsensoryelcontroldoble alaentrada 1 del controlador
de falso techo

e Conecte el circuito de luz principal a la salida 1

¢ Conecte el circuito de aplique de pared a la salida 2

Configuracion:

Inicie un proceso Plug&Go (conecte el controlador a la red
eléctrica; atencidn, el BUS principal debe recibir alimentacién)
Mediante la ayuda de la herramienta de configuracion 0 882 30,
introduzca en el sensor los pardmetros siguientes:

e Temporizacion: 15 minutos

e Sensibilidad: PIR = Muy alta

¢ Modo de funcionamiento: Automatico ON/OFF
¢ Sistema de deteccion: Inicial = PIR

Mantenimiento = PIR
Reinicio = Desactivado

e Umbral de luminosidad: 150 lx
¢ Regulacion: Activada
e Aporte de luz: Automatico

® Servo: Bucle cerrado
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CASO N. 8: EL APARCAMIENTO

Equipamiento:

1 sensor BUS en saliente de pared, IP55, por zona: 0 488 34

1 controlador de falso techo con 2 salidas ON/OFF para 2 zonas:
0488 41

1 circuito de luz ON/OFF por zona

Funcionamiento:

La persona entra en el aparcamiento, la zona en la que se
encuentra se enciende. La luz se apaga en caso de no detectarse
ninguna presencia. Las zonas se encenderan en funcién del
desplazamiento de la persona por el aparcamiento.
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Esquema de cableado:

Conexién BUS SCS RJ 45

1B

Entrada

[
Entrada 1

(D)

Botén Learn

e Conecte el sensor de la zona 1 a la entrada 1 del controlador
de falso techo

e Conecte el sensor de la zona 2 a la entrada 2 del controlador
de falso techo

* Repita la misma accién para cada zona

e Conecte el circuito de luz de la zona 1 a la salida 1

e Conecte el circuito de luz de la zona 2 a la salida 2

¢ Repita la misma accion para cada zona

Configuracion:

Inicie un proceso Plug&Go (conecte los controladores a la red
eléctrica; atencién, el BUS principal debe recibir alimentacion)

Mediante la ayuda de la herramienta de configuracion 0 882 30,
introduzca en los sensores los parametros siguientes:
e Temporizacion: 15 minutos
¢ Sensibilidad: PIR = Muy alta
e Modo de funcionamiento: Automatico ON/OFF
e Sistema de deteccion: Inicial = PIR
Mantenimiento = PIR
Reinicio = Desactivado

e Umbral de luminosidad: 150 Ix
¢ Regulacion: Desactivada
e Aporte de luz: Automatico

e Servo: Bucle cerrado
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ANEXO CASO DE APLICACION
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CASO 9A: EL AULA
(SOLUCION CON 2 ZONAS LUMINOSAS)

Equipamiento:

1 sensor de falso techo PIR&US: 0 488 22

2 botones pulsadores Mosaic: 0 770 30 (iluminacién de la sala)
1 interruptor Mosaic: 0 770 11 (iluminacién del tablero)

1 controlador analégico para luminarias DALI: 0 488 51

Funcionamiento:

Cuando la persona entra en la sala, la luz no se enciende.

En caso de que no haya luminosidad suficiente, la persona debe
presionar el boton pulsador para encender la luz.

Los dos canales de iluminacién se encienden con un intervalo del
30 % entre el canal del lado de la ventana y el canal del lado del
pasillo.

El sensor realiza la regulacion para encender la luz Unicamente
en caso de necesidad.

La persona puede gestionar la iluminacién de forma manual en
cualquier momento (la regulacion se interrumpe).

Un interruptor permite encender/apagar el tablero.

La persona sale de la oficina. Después de la temporizacion, las
luces de la sala y del tablero se apagan.

Memoria de estado: si el tablero estaba encendido antes del
apagado general, se volvera a encender cuando se restablezca la
red eléctrica en la sala.
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CASO 9A: EL AULA
(SOLUCION CON 2 ZONAS LUMINOSAS) (CONTINUACION)

Configuracion:
e Temporizacid
e Sensibilidad:

e Modo de funcionamiento:

n:

e Sistema de deteccion:

e Umbral de luminosidad:

¢ Regulacion:
e Aporte de luz
e Servo:

Esquema de cableado:

15 minutos

Lllegrand

PIR = Muy alta/US = Alta
(adaptable a las dimensiones de

la sala)

Manual ON/Automatico OFF
Inicial = PIR y US
Mantenimiento = PIR o US
Reinicio = PIR o US

300 Ix
Activada
Automatico

Bucle cerrado

L N+
1 | |
!
!
!
"L f'\-l
T ST =g )|
1 1
= |
1
CH Eppp—— R mp—— &3
&5
N
<
(=]
— =)
1 1
<4 Lado de la \
DA1 A
] LA Sl . ventana Lado| del pasillo T
Interruptor P
del tablero @OUT 2 x 0770 30 l:l:l @OUT
Botén pulsador X16 max
g : doble | I '

Luminaria del

tablero

Sensor
en el lado de la colocado en lado del pasillo
ventana el lado de la
ventana
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ANEXO CASO DE APLICACION
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CASO 9B: EL AULA
(SOLUCION CON 3 ZONAS LUMINOSAS)

Esquema de cableado:

e Conecte el sensor de la linea de iluminacion de techo 1 a la
entrada 1 del controlador de falso techo

e Conecte el sensor de la linea de iluminacion de techo 2 a la
entrada 2 del controlador de falso techo

e Conecte el sensor de la linea de iluminacion de techo 3 a la
entrada 3 del controlador de falso techo

e Conecte los 2 controles manuales a la entrada 4 del controlador
de falso techo

e Conecte el circuito de luz de la linea de iluminacion 1 a la
salida 1

e Conecte el circuito de luz de la linea de iluminacion 2 a la
salida 2

e Conecte el circuito de luz de la linea de iluminacion 3 a la
salida 3

e Conecte el circuito de luz del tablero a la salida 4

Equipamiento:

3 sensores BUS de falso techo con doble tecnologia por zona:
048822

1 controlador de falso techo con 4 salidas DALI: 0 488 44

1 circuito de luz por linea de iluminacion con variacion DALI

1 circuito de luz del tablero

2 controles dobles manuales: 0 784 73

Funcionamiento:

Cuando una persona entra en la clase, las luces del techo
se encienden. Su luminosidad se adaptarad en funcion de la
iluminacion exterior. Cuando las personas abandonan la clase,
todas las luces se apagan. Los controles dobles manuales
(1 cerca del tablero, el otro a la entrada de la clase) permiten
encender/apagar el tablero y anular la luz del techo (cuando
hay una anulacion en curso, la luminosidad queda en el estado
elegido por el usuario hasta que todos hayan salido)

sensor lado

pasillo
sensor

central

/f%

Linea pasillo

>

Linea central

%

)" sensor lado

A ventana

Mando
Tablero

/ Linea ventana J

Tablero

G
|
1

Mando Entrada
del aula
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CASO 9B: EL AULA
(SOLUCION CON 3ZONAS LUMINOSAS) (CONTINUACION)
Configuracion:

Inicie un proceso Plug&Go (conecte los controladores a la red
eléctrica; atencion, el BUS principal debe recibir alimentacion)

Mediante la ayuda de la herramienta de configuracion 0 882 30,
introduzca en los sensores los parametros siguientes:

e Temporizacion: 15 minutos
¢ Sensibilidad: PIR = Muy alta
US = Alta
¢ Modo de funcionamiento: Parcial ON/Grupo OFF
e Sistema de deteccion: Inicial = PIRy US

Mantenimiento = PIR o US
Reinicio = Desactivado
e Umbral de luminosidad: 300 lx

¢ Regulacion: Activada
e Aporte de luz: Automatico
e Servo: Bucle cerrado

e |nicie un proceso Push&Learn para cada sensor

¢ Pulsacion breve del botén Learn del sensor

¢ Pulsacion breve del botén Learn del sensor

e El LED del controlador parpadea y la salida a la que esta
conectado el sensor esta en ON

e Pulsacion breve del botdn ON de las otras 3 salidas del
controlador

e Pulsacion breve del botén Learn del sensor

¢ Repita la misma programacion para cada uno de los sensores

e [nicie un proceso Push&Learn para cada mando doble

e Pulsacion breve del botdn Learn (Aprender) del mando

¢ Pulsacion breve del botén ON del mando (lado derecho)

e EL LED del controlador parpadeay la salida 3 estd en ON

e Pulsacion breve del boton ON de las salidas 1y 2

e Pulsacion breve del botdn Learn (Aprender) del mando

* Repita la misma programacion para el otro mando
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-RTA

\_

LISTA DE ECOSENSORES AUTONOMOS

TONOMA

ESPACIOS CON
LUMINOSIDAD NATURAL

=

Encendido/apagado automaticos, conforme a la norma RT 2012,

con verificacion constante de presencia y luminosidad

Oficina individual, aula, sala de reuniones, //\\ /< : ! lg ’B\m
espacio abierto = e AR 0734 52
4 %] 9 — sl
0488061/0 0489 16@ 0489 142 : 0 784 531
=] : <
IS ¢ @KL
Vestibulo, escalera... - I Z}m ' ‘l!‘/' 8m
0488 07" : 0 784 54
0488 08" 048917 0 784 559 - 2 hilos
JR— S 7/
N 9 s
Pasillo largo 2x12m W  lam
0488 17 0 784 54

0 784 55 - 2 hilos

Espacio de gran altura
(gimnasio, espacio de almacenamiento...)

@ AN |
‘0 25mm| 110m

Aseos, baios, vestuarios, local pequeiio

Aparcamiento exterior, sétano,
sala de pruebas, laboratorio

0489 1612 0489 149

AN
&
8m 270°
0 489 32 (saliente) l/<
270° {,}m‘

048933
cabezal orientable

0 489 33 cabezal orientable

0 784 5411
0 784 559 - 2 hilos

1: posibilidad de montaje saliente (el accesorio debe pedirse por separado) - 2: 1 salida de iluminacién + 1 salida de ventilacién - 3: renovacién especial
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LISTA DE SENSORES Y CONTROLADORES PARA LA GESTION DE VARIOS CIRCUITOS

. Encendido/apagado automaticos, conforme a la norma RT 2012,
@ ELECCION DEL SENSOR... con verificacion constante de presencia y luminosidad
INSTALACION
eneltecho enla paredll
empotrado
A
Oficina individual, aula = ‘g 8 m‘
0488 22
S—<\ /)~
Locales pequeiios, aseos, vestuarios... g/s\m
0488 20 0784 85
S—\ /~
Espacio alargado (pasillo...) g/s\m -
0488 20
e ... Y DE LOS CIRCUITOS ON-OFF VARIACION
A CONTROLAR - : :
DALI 1-10v ‘Halégeno @ - Incandescente @ - LED regulable™
1 circuito de iluminacion en 1 misma sala 0488 50 048851 : 048852 0 488 45
1 ars:mt_o'de |lum|na_c'|on + CVC_[cllmatlzaqon/ 048850 048851 048852 _
ventilacion/calefaccion) en 1 misma sala ; ;
2 circuitos de iluminacién en 1 misma sala 0488 50 048851 : 048852 0 488 45
2 circuitos de iluminacién + CVC
(climatizacion/ventilacién/calefaccion) en - 048851 - : -
1 misma sala : :
2 circuitos de iluminacién (2 entradas, © 048842
2 salidas) en 2 salas 0488 41 - © (1000 VA : 0488 45
4 circuitos de iluminacion (4 entradas 048844
; ’ 0488 43 (max. 32 : 048843 -
4 salidas) en 4 salas FrEeneEs) - E
2 circuitos de iluminacién + 1 persiana abatible :
+1 CVC (climatizacion/ventilacion/calefaccion) 0 488 47 - : 048847 -
(4 entradas, 4 salidas) en 1 misma sala : :

1: Consulte la tabla de cargas de la ficha técnica disponible en el catalogo electrénico (Atencién: algunos LED regulables del mercado no son compatibles)
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SIGNIFICADO

/7
A
O

&

B O X

.ﬁ.

=
O wual

Tecnologia PIR

Tecnologia US

Tecnologia PIR/US

Modo Manual ON/Automético OFF

Modo Paso

Modo Automatico ON/Automatico OFF

Tecnologia de deteccion

Capacidad de los bornes automaticos

Capacidad de los bornes atornillados

Capacidad del conector de conexion rapida

Luminosidad

Temporizacion

Sensibilidad

Luminosidad predeterminada de fabrica

Temporizacion predeterminada de fabrica

C LOS S

%

—_—

GRIRIERE

[
@
58

S0L0OS

Zona de deteccion

Temperatura de funcionamiento

Carga luminosa

Frecuencia

Pérdida de fase

Salida de contacto seco

Medicién de la luminosidad
Recarga de la bateria

Duracion

Configuracion
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